(© 2002 Birkh&user Verlag, Basel
Comment. Math. Helv. 77 (2002) 639-700

0010-2571/02/040639-62 Commentarii Mathematici Helvetici

Minorations des hauteurs normalisées des sous-variétés de
variétés abeliennes 11

Sinnou David et Patrice Philippon

Résumé. E. ULLMO and S. ZHANG ont montré que les points de hauteur arbitrairement petite
sur une sous-variété algébrique (non « dégénérée ») d’une variété abelienne (toutes deux définies
sur un corps de nombres), ne peuvent étre ZARISKI dense dans cette variété. Nous avons donné
une autre preuve quantitative de ce résultat; dans le cas des tores, nous en avons ensuite donné
une version totalement explicite. Ce travail a trouvé des applications, notamment en liaison avec
le théoréme du sous-espace. Nous consacrons donc ce texte & des minorations totalement expli-
cites pour la hauteur normalisée, ainsi que pour les minimums successifs (de la hauteur norma-
lisée) des sous-variétés de variétés abeliennes définies sur un corps de nombres. Ces minorations
ont déja trouvé une application dans un travail récent de G. REMOND, qui compte les variétés
exceptionnelles dans les théorémes de P. VoJTa and G. FALTINGS (ez conjectures de MORDELL
et S. LANG respectivement).

Abstract. E. ULLMO and S. ZHANG have shown that the points of arbitrarily small normalized
heights on an algebraic subvariety of an abelian variety (defined over a number field), which is
not of a special type, cannot be ZARISKI dense. We gave an alternative quantitative proof of this
property that we made completely explicit in the analogous toric case. This latter work has found
applications to diophantine geometry, especially in connection with the subspace theorem. The
present paper is devoted to establishing completely explicit lower bounds for normalized heights
and successive minima (of the normalized height) of algebraic subvarieties of abelian varieties
defined over a number field. The results presented and proved here have found an application in
the recent work of G. REMOND, counting exceptional varieties in the theorems of P. VoJTA and
G. FALTINGS (ez MORDELL’s and LANG’s conjectures respectively).
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1. Introduction et résultats

Le probleme maintenant classique, dit de BOGOMOLOV, revient a demander
si ’ensemble des points algébriques d’une sous-variété algébrique d’une variété
abelienne, de hauteurs arbitrairement petites, peut étre ZARISKI dense dans la
variété. Cette question qualitative a été résolue (négativement, sauf dégénéres-
cences évidentes) par S. ZHANG (confer [Zh2]) en s’appuyant sur les propriétés
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d’équirépartition de L. SzPIrRO, E. ULLMO et S. ZHANG (confer [Sz—Ul-Zh]) et le
travail d’E. ULLMO (confer [Ul]) concernant le cas des courbes plongées dans leur
jacobienne. Nous avons aussi donné une démonstration alternative quantitative de
cette méme propriété dans [Da—Phil], puis une version totalement explicite dans le
cas des sous-variétés des tores multiplicatifs (confer [Da—Phi2]). L’intérét pour les
applications de ces résultats toriques étant réel, nous reprenons ici la démonstration
de [Da—~Phil] pour donner dans le cas abelien des minorations également explicites
de la hauteur normalisée et des minimums successifs de la hauteur normalisée des
points d’une sous-variété algébrique d’une variété abelienne, définies sur Q. Les
résultats présentés et établis ici trouvent une premiere application dans le travail
récent de G. REMOND [Ré].

On supposera dorénavant que A désigne une variété abelienne définie sur un
corps de nombres k et munie d’un fibré ample et symétrique M, qui permet
de définir une notion de hauteur normalisée h := h Mmo16 sur les sous-variétés
algébriques de A définies sur Q.

Soit X une sous-variété algébrique de A définie sur Q, on s’intéresse aux points
de petites hauteurs de X (Q). Introduisons, comme dans [Da-Phi2], une série de
minimums successifs pour j = 1,...,dim(X) :

p3(X) := supinf {h(x);z € (X\Y)(@)} (o)

ott le supremum est pris sur les sous-ensembles algébriques Y de X, définis sur Q,
constitués de sous-variétés de X de codimension j dans X et de translatées de sous-
variétés abeliennes (non nécessairement par des points de torsion) contenues dans
X, de codimension < j dans X. En particulier, les /17 (X)) minorent les minimums
successifs de la hauteur normalisée sur le complémentaire X° dans X de l’union des
translatées (mais non nécessairement par des points de torsion) de sous-variétés
abeliennes de A contenues dans X, de dimension > 1. A

On remarquera que /i5(X) n’est autre que le minimum essentiel' de h sur X,
1%%%(X), qui pour sa part, est généralement défini par :

aussi noté [
== (X) = supinf {i(x);z € (X\V)@} (ess)
Y

ol le supremum est cette fois pris sur les sous-ensembles algébriques Y de X de
codimension 1.
Par ailleurs, on a bien évidemment, par définition,

A7(X) =+ = figim(x) (X) -

Nous pouvons maintenant décrire les résultats que nous obtenons. Nous sup-
poserons dans les énoncés qui suivent que la variété A est principalement polarisée

1 Sauf bien stir dans le cas ot X est un translaté d’une sous-variété abelienne de A.
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par M et nous notons ¢ sa dimension. Nous désignerons par h(A) la hauteur pro-
jective de I'origine de A dans le plongement associé & M®¢ (voir notation 3.2).

Théoréme 1.1. Soit X C A une sous-variété algébrique d’une variété abelienne,
toutes deux définies sur Q, qui n’est pas translatée d’une sous-variété abelienne,

alors
2(b+1)

h(X) _ min{L;Rin}
di X DA (X)) > > J
(dim(X) + 1)a=*(X) > deg(X) = 9943 deg(X)Qk(b+1)

ou k désigne le nombre minimal de copies de X — X dont la somme est une
sous-variété abelienne de A, b la dimension de cette sous-variété abelienne et Ry
désigne la plus petite norme de Riemann d’une période d’une conjuguée de A sur
Q (voir la définition 4.4 pour plus de précisions).

On en déduit les théorémes suivants sur le dernier des minimums successifs
introduits précédemment. On se donne une sous-variété algébrique X de A définie
sur Q et on pose avec les notations du théoreme 1.1 :

4(492)dim(X)71

_ 2\dim(X)
g(X) = (max{l;h(A)}.min{l;Rinj} 2(9“’) (249 deg(x) 4T
Théoréme 1.2. Soit X C A une sous-variété algébrique d’une variété abelienne
toutes deux définies sur Q, les points v € X°(Q) satisfaisant h(z) < 1/q(X) sont
en nombre fini majoré par q(X). En particulier, fig;, ) (X) = 1/q(X).

On dispose bien entendu également d’estimations explicites pour les minimums
intermédiaires ,&?(-), 1 <j <dim(X) — 1; le lecteur pourra se reporter au para-
graphe 5, théoreme 5.3 pour les trouver.

On déduit du théoreme 1.2 le résultat de décompte suivant :

Théoréme 1.3. Soit X C A une sous-variété algébrique d’une variété abelienne
toutes deuz définies sur Q et T C A(Q) un sous-groupe de rang fini r. Pour
tout nombre réel a > 1, il existe au plus ¢(X)(5aq(X))"/? points x € T N X°(Q)
satisfaisant h(z) < a.

On sait estimer (voir lemme 6.8) le rayon d’injectivité Rinj en termes de la
hauteur h(A) et du degré d d’un corps k de définition de la variété abelienne
polarisée (A, M). On obtient ainsi :

Théoréme 1.4. Soit X C A une sous-variété algébrique d’une variété abelienne
toutes deux définies sur Q, avec les notations introduites dans les énoncés précé-
dents et en posant ho(A) = dmax {1;h(A)}, ovd=[k:Q)], on a

(4gz)dim(x)
a(X) < (219, ho(A)*/7. deg (X))

9
et si X n’est pas translatée d’une sous-variété abelienne :

(dim(X) + e (x) > )

)5 9-119% e (X)) 2R+ b (A)"I7L
> Jog(X) > eg(X) 0(4)
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Un des intéréts de ces résultats réside dans leur totale effectivité, et on notera
qu’en dehors de la dimension et du degré de la variété algébrique considérée, les
seuls parametres qui interviennent sont la dimension de la variété abelienne am-
biante (sa hauteur relative & un corps de définition pour les théorémes 1.2 et 1.3) et
son « rayon d’injectivité absolu », au sens de J.-B. BOST (confer [Bo]). En appen-
dice, on minore explicitement cette derniere quantité en fonction de la dimension
de la variété abelienne et de sa hauteur relative a un corps de définition dans le
plongement considéré, ce qui conduit au théoreme 1.4 ci-dessus. Les plongements
projectifs des variétés abeliennes obtenus a 'aide des coordonnées de MUMFORD
(confer [Mu]), qui généralisent les plongements théta classiques des variétés abe-
liennes, sont I’outil essentiel qui permet de mener tous les calculs de fagon explicite.
En particulier, on écrit des formules de duplication et d’addition dans ces plonge-
ments et on en estime degrés, hauteurs et croissances. Ceci permet d’étendre les
résultats de Y. MANIN et Y. ZARHIN (confer [Ma—Za]) sur la constante de compa-
raison entre hauteurs projectives et hauteurs normalisées des points des variétés
abeliennes aux sous-variétés de dimensions supérieures.

Un mot enfin sur les constantes numériques obtenues. Si nous n’avons pas
cherché systématiquement a les miminiser, nous nous sommes toutefois efforcés
de respecter les ordres de grandeurs naturellement fournis par nos arguments.
Ainsi, dans le théoréeme 1.1, notre méthode nous conduit & une constante du
type exp(cg?log(g)), oll ¢ est universelle (voir la note de bas de page dans la
démonstration du théoreme 1.1, & la fin du paragraphe 4.3).

Le théoréme 1.3 ci-dessus est un des ingrédients du travail récent de G. REMOND
(confer [Ré]) sur le dénombrement des points rationnels des sous-variétés de varié-
tés abeliennes. Il est remarquable que dans le cas des courbes, les seuls parametres
intervenant dans la majoration sont, comme pour les théoremes ci-dessus, le genre
de la courbe, le degré d’un corps de définition et la hauteur de la jacobienne
de la courbe. Un énoncé conjectural de L. CAPORASO, J. HARRIS et B. MAZUR
(confer [Ca—Ha—Ma]) prédit que la dépendance en la hauteur devrait méme pouvoir
étre supprimée. Rapportée a notre travail, cette hypothese semble indiquer que
I'intervention du rayon d’injectivité dans la démonstration du théoreme 1.1 ne
devrait étre considérée que comme une défaillance technique de notre méthode et
qu’il existe un moyen de contourner la constante de comparaison entre hauteurs
projectives et normalisées mentionnées plus haut pour en déduire les théoremes 1.2
et 1.3.

Le présent travail est 'exact parallele abelien de [Da—Phi2], qui lui-méme raffine
les travaux antérieurs de W. M. SCHMIDT (confer [Schm]). De méme, les travaux
de G. REMOND (confer [Ré]) constituent le pendant abelien des énoncés obte-
nus dans les tores multiplicatifs et dont on trouvera une présentation dans ’article
de synthese de J.-H. EVERTSE (confer [Ev]). Citons la version explicite (simplifiée)
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du théoreme 2.1 de [Ré] que nous a fourni G. REMOND en utilisant le théoréme 1.4
ci-dessus :

Théoréme (G. Rémond). Soient X C A une sous-variété algébrique d’une va-
Tiété abelienne toutes deuxr définies sur Q et I' C A(Q) un sous-groupe de rang
fini r. Alors, avec les notations du théoréme 1.4, il existe un entier naturel S

satisfaisant
(r+1)95(dinx(x)+1)2

S < (2%*. ho(A). deg(X)) )

des éléments x1,...,x5 € X(Q)NT et des sous-variétés abeliennes By, ..., Bg de
A tels que v; + B; C X pouri=1,...,5 et
S
X@nr=J@+B)@Q@nNT.
i=1

Le paragraphe 2 introduit les coordonnées de MUMFORD (confer [Mu]) et expli-
cite les relations qui les lient. Si on les compare aux relations entre fonctions théta
classiques, on vérifie facilement que ce sont les mémes, a des racines de l'unité
pres, qui sont sans importance lorsqu’on traite des questions de degré et de hau-
teur. On utilise les formules obtenues pour majorer I’écart entre hauteurs projec-
tive et normalisée d’une sous-variété d’une variété abelienne, de fagon totalement
explicite. Le paragraphe 3 démontre le théoréeme 1.1, on y reprend les arguments
de [Da—Phil] mais on fait disparaitre beaucoup des parametres diophantiens en
construisant une fonction auxiliaire petite (plutét que nulle) sur la fibre spéciale et
en moyennant les inégalités obtenues sur les translatés de la sous-variété considérée
par les points de torsion de la variété abelienne. Le paragraphe 4 est consacré a la
descente qui permet de déduire d’une minoration du minimum essentiel une esti-
mation des minimums suivants sur X°. La démarche, fondée sur une récurrence,
est calquée sur celle de [Da—Phi2] qui introduit malheureusement un exposant
exponentiel en la dimension de la variété. On en déduit les théoremes 1.2 et 1.3
ci-dessus. Enfin, 'appendice donne des estimations explicites de croissance des
fonctions théta et minore le rayon d’injectivité en fonction du degré d’un corps de
définition et de la hauteur de la variété abelienne sous-jacente.

Nous remercions chaleureusement Gaél REMOND pour ses nombreux et perti-
nents commentaires sur une premiere version de ce texte, ainsi que ’arbitre de la
publication pour son considérable travail exégétique qui nous permet de présenter
au lecteur un texte plus compréhensible et notablement épuré.

2. Notations

Les questions de hauteurs étant primordiales dans ce texte, nous fixons une fois
pour toutes dans ce paragraphe les notions de hauteurs, normes et mesures locales
qui prévalent dans l'introduction et dans la suite de notre travail, en indiquant
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les différences (essentiellement de normalisation) avec celles des résultats que nous
utiliserons en références.

La notion de hauteur projective des points et des variétés dans les espaces
projectifs est celle de [Ph]-III. On la notera h(z) ou h(X) si x et X désignent
un point et une variété définis sur Q dans un espace projectif Py. Elle differe
de celle apparaissant dans [Ph]-I par la contribution des places archimédiennes.
Précisément, si k est un corps de définition de X et fx une de ses formes élimi-
nantes (ou de CHOW) définie sur k, la hauteur projective de X s’écrit en termes
de mesures locales
() = 3 B g x).

— k:Q

ol v parcourt I’ensemble des places de k, et k, (respectivement Q,) désigne le
complété de k (respectivement Q) pour la place v (respectivement la place induite
par v). La mesure locale M, d’une forme est le maximum des valeurs absolues
v-adiques des coefficients de la forme pour les places ultramétriques et pour une
place archimédienne associée a un plongement o, de k dans C

N

loa(M, (£x)) 1= [ Tomlou(Fo)l ok + 3

r .
N+1 i=1

1
2’

ot r = dim(X) + 1, Sy41 désignant pour sa part la sphere unité de CN*1 et
on+1 la mesure invariante de masse totale 1 sur Sy41. En particulier, la hauteur
projective d’un point differe de la hauteur de WEIL par la contribution des places
archimédiennes ou la norme euclidienne remplace la norme du maximum d’un
systeme de coordonnées projectives du point. De méme, la hauteur projective d’une
variété differe de celle de [Ph]-I par la contribution des places archimédiennes ou
la mesure M, ci-dessus remplace la classique mesure de MAHLER.

On rappelle que si 'on désigne par o5 le plongement de VERONESE de ’espace

projectif Py dans l’espace projectif Py avec N' +1 := (NJ‘S) défini par
os : Py — P
5\ /2
J(x)»—>(<) xa:...)QENNH’
o |a|=6

on a, avec les notations précédentes, deg(os(X)) = 6"~ 1. deg(X) et h(os(X)) =
0" .h(X), voir [Ph]-III, page 347.

Si @ est un vecteur a coordonnées dans k, on notera ||z||, la norme du maxi-
mum des coordonnées de x si v est ultramétrique et la norme euclidienne de x si
v est archimédienne. Si & désigne un systéme de coordonnées d’un point projectif
x,on a

) =3 e oIl
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On utilisera & l'occasion la hauteur de WEIL d’un vecteur & := (z1,...,Z)
ky,:Qy
hw (x) =3 [[k(@]] logmax(|z1 v, .-, [Tmlv) ,

v
pour des vecteurs dont les composantes seront les coefficients d’un polynoéme, voire
d’une famille de polynémes (« hauteur homogene »), mais aussi en adjoignant 1 &
ces coeflicients (« hauteur inhomogene »).

3. Plongements et hauteurs normalisées

Nous allons établir ici des comparaisons effectives entre la hauteur projective
d’une sous-variété d’une variété abelienne et la hauteur normalisée correspondante.
Dans le cas des points, il s’agit 1a d’estimations bien connues : en effet, ce probleme
a 6té traité par Y. MANIN et Y. ZARHIN (voir [Ma-Za]), ainsi que par J. TATE
et H. ZIMMER dans le cas particulier des courbes elliptiques (voir par exemple
[Zi]). Dans le cas des variétés de dimensions supérieures, ces questions ont été
traitées dans [Ph]-III, §. 3, mais sans expliciter les constantes de comparaison.
Nous suivrons les preuves de cette référence, et les compléterons afin d’obtenir des
constantes numériques. Ce travail sera effectué au paragraphe 3.3, mais dans un
premier temps nous donnons des estimations effectives des degrés et hauteurs des
formules de duplication, addition et translations par des points de torsion sur les
variétés abeliennes.

Pour plus de généralité, et bien qu’a partir du paragraphe 4 suivant nous nous
restreindrons au cas principalement polarisé et n’utiliserons que des estimations
archimédiennes (on pourrait donc travailler exclusivement avec des fonctions théta
classiques), nous montrerons ces résultats a Paide des plongements décrits par
MUMFORD (voir [Mu]), en termes de « coordonnées de MUMFORD », qui ne sont
rien d’autre que des avatars algébriques des fonctions théta. Le paragraphe 3.1
sera donc consacré a une étude préliminaire des coordonnées de MUMFORD.

Enfin, comme la technique pour comparer les hauteurs projective et normalisée
consiste a étudier la variation de la hauteur sous ’action d’itérés de la multiplica-
tion par 2, le paragraphe 3.2 sera consacré a une description explicite des formules
de duplication ainsi que de leurs inverses dans les coordonnées de MUMFORD.
Nous donnerons de surcroit une estimation effective de la hauteur des formules
d’addition (également obtenues a partir de formules explicites).

3.1. Coordonnées de Mumford

Nous commencerons par rappeler le plus succintement possible les notations et
définitions de base relatives aux plongements associés & des structures théta (au
paragraphe 3.1.1) ; pour plus de détails, on pourra se reporter a l’article original de
D. MUMFORD (confer [Mu]), ou par exemple au chapitre 6 de [Bi-La]. Nous modi-



646 S. David et P. Philippon CMH

fierons ensuite ces coordonnées projectives, a ’aide d’une transformation linéaire
trés simple afin d’obtenir des estimations plus agréables, et nous expliciterons le
dictionnaire permettant de passer des bases canoniques de MUMFORD & ces nou-
velles coordonnées (paragraphe 3.1.2). Au paragraphe suivant 3.1.3, nous précisons
les transformations linéaires induites par les translations par certains points de
torsion, et enfin, nous conclurons au paragraphe 3.1.4 par une discussion sur le
parallélisme avec les fonctions théta classiques.

3.1.1. Notations et rappels

On supposera donnés : une variété abelienne A, de dimension g, définie sur
kE = Q, un fibré tres ample et totalement symétrique £ sur A, au sens de la
définition? page 305 de [Mu] (voir aussi [Bi-Lal, exercice 12, page 180). On notera
H(L) le sous-groupe de A formé des points x € A tels que 7L ~ L, ou 7,, désigne
la translation par x, et G(£) I'ensemble des couples (z,¢), o € H(L) et ¢ est
un isomorphisme ¢ : £ — 7L£. On vérifie alors que l'on a la suite exacte (voir

[Mu], page 290) :
{1} — k" —G(£) — H(L) — 0,

et que k™ est le centre de G(L£) pour sa structure de groupe naturelle, et I’on peut
définir une forme bilinéaire alternée non dégénérée e~ sur H(L) comme suit :

solent z et y dans H(L), et &, § dans G(L) au-dessus de z, y,

onpose: e“(z,y)=% -3 1§ €k,

On vérifie également que l'on a une décomposition H(L) = K(L) @ K'(L) en sous-
groupes isotropes et e permet d’identifer X'(L£) au dual 16(-2) de K(L) (voir [Mu],
page 293).

La théorie des diviseurs élémentaires appliquée & (L) nous donne maintenant
un g-uplet d = (d, ..., dy) d’entiers positifs, di1 | d;, i =1,...,g—1, et 'on pose

K(d) = éZ/diZ,

K(d) = hom(K (d), k*)
et enfin : -
H(d) = K(d) ® K(d).

Le g-uplet d sera appelé le type de L.
Avec ces données, on introduit le groupe G(d) qui est le produit :

—

k* x K(d) x K(d),

2 Définition que nous rappelons ci-dessous.
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muni d’une loi de groupe via :
(a,z,0) - (2", ') = (a- - U'(z), o+ 2, 1.1")
et I'on vérifie que 'on a une suite exacte :
{1} — k* — G(d) — H(d) — 0.

On définit de méme que pour H(L), par les commutateurs, une forme bilinéaire
alternée non dégénérée sur H(d) qui admet pour sous-espaces isotropes les K (d),
K (d); on notera cette forme e?.

Le groupe G(£) admet alors une représentation naturelle dans le k-espace vec-

toriel T'(4, £),
soit z = (z,¢) € G(L) et s € T'(A, L),

on définit U, : T'(A, L) = T(A, L), en posant : U,(s) = 7*_(¢(s)).

Cette représentation fait de I'(A, £) un G(L£)-module irréductible (confer [Mu],
théoreme 2, page 297).

Soit maintenant V' (d) l'espace des fonctions sur K(d) & valeurs dans k, on
définit une représentation U de G(d) dans V' (d), en posant :

Vye K(d), (Uqan(y)=a-ly)- flz+y).

Cette représentation est également irréductible (ibidemn proposition 3, page 295).
On peut alors résumer les résultats de la premiere partie de 'article de D. MuUM-
FORD [Mu] en I’énoncé suivant :

Proposition—-Définition 3.1. Il existe un isomorphisme de G(L) vers G(d) qui
agit trivialement sur le sous-groupe k*. De tels isomorphismes sont en nombre fini.
Supposons un tel isomorphisme choisi. Il existe alors un unique (& multiplication
par un scalaire non nul prés) isomorphisme du G(L)-module T'(A, L) vers le G(d)-
module V(d). On appellera un tel choixz d’isomorphisme une structure théta pour

la paire (A, £).

Supposons donnée une structure théta pour (A, L), et soit f : V(d) —
I'(A, £) l'isomorphisme induit par cette structure; on identifiera tacitement les
données V(d), G(d) a T'(A, L), G(L) respectivement.

Les fonctions caractéristiques fournissent alors une base naturelle de V(d). Soit
a € K(d), on définit §¢ € V(d) = T'(A, £) en posant :

d(z)=1 siz=a (1)
§4(x) =0 siz#a, v K(d).
La famille de sections globales 0% := f(6%) = (f(62))ack (a) nous fournit alors

un plongement projectif de A que nous noterons ©,. On appelle cette base les
coordonnées de Mumford. On notera

0,(0) =(-+:qe(a) : + )aek (@) »
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ol gz (a) est la « valeur en l'origine 0 de A » de la section §, € I'(A, £) ; comme la
collection des g, (a) est définie a un scalaire non nul pres, nous disposons bien de
coordonnées projectives de 'origine dans le plongement ainsi fixé. Nous suppose-
rons implicitement dans toute la suite que ce scalaire est choisi de telle sorte que
les égalités écrites ci-dessous soient correctes®

On note [—1] la multiplication par —1 sur A, et 'on suppose donné un isomor-
phisme ) entre £ et [—1]*£ dont la restriction ¢ (0) & la fibre de £ au-dessus de
l'origine est I'identité. Si z est un point d’ordre 2 de A, on note e£(x) le scalaire
a tel que la restriction ¢ (x) de ¢ a la fibre L£(z) de £ au dessus de z soit la
multiplication par a.

On dit alors qu'un fibré en droites M sur A est totalement symétrique, s’il est

symétrique et si e (x) = 1 pour tout point d’ordre 2 de A.

Nous allons maintenant rappeler la définition de structures théta compatibles
pour la paire (£, £#2). Pour ceci, nous aurons besoin des faits suivants.

Reprenons 'isomorphisme 1 fixé précédemment, et considérons pour un point
z = (x,p) € G(L) la composition :

Pop BT e I R D e B Lo =ia e

on pose alors v_i(z) = (—x, (Tﬁww)_l o([-1]*¢) o z/)).
On définit ensuite pour tout entier n > 2, un morphisme &, : G(£) — G(L®™),
en posant

ETL(‘T7 4,0) = (1'7 (p®n)

oll p®" est 'isomorphisme
o £ pom
x
induit par .
Enfin, nous utiliserons un morphisme 7,, : G(£L®") — G(L); nous ne rappel-

lerons pas sa définition précise (voir [Mu], page 310), mais dirons simplement qu’il
s’agit d’un morphisme canonique rendant commutatif le diagramme :

{1} — k* — G(L®") — H(L®")  — 0
a—a” | L7 | mult. par n
{1} — kK — G(L) — H(L) — 0.

Introduisons maintenant les pendants de ces morphismes sur les groupes G(d).
Soit d un g-uplet de diviseurs élémentaires, on note 2d le g-uplet (2ds,...,2d,),
et lon identifie K(d) & un sous-groupe de K (2d) via la fleche

(a1,...,aq) — (2a1,...,2ay).

3 Si A est une variété abelienne complexe, plongée dans un espace projectif via un plongement
théta classique, on dispose bien évidemment d’une structure théta pour le fibré tres ample associé
au plongement ainsi fixé ; nous reviendrons sur ce parallélisme ci-apres.
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—

Le dual I?(E) est alors naturellement un quotient de K (2d); on notera alors [
limage naturelle d’un élément | de K (2d) dans K(d); on notera également que si
l € K(d), il existe un unique élément I’ de K(2d) tel que

U'(z) = 1(2x)

pour tout élément x de K(2d). On en déduit une injection de I?(E) dans K/(Q\d)
que nous noterons 2. On note alors Ey : G(d) — G(2d) le morphisme défini
par

By ((a,z,1)) = (2,2 %1) .

Pour n € Z, D,, est le morphisme de G(d) — G(d) donné par

D, (a,z, 1)) = (a"Q,nx,l”) ;
et Hy : G(2d) — G(d) défini par
HQ((O[,JZ‘, l)) = (042, 2‘1"?) .

Avec ces notations, on peut définir : une structure théta f : G(£) — G(d)
est dite symétrique si

Jovoi=D_yof;
deux structures théta f; pour £ et f, pour £&? sont dites compatibles si elles sont
toutes deux symétriques et si
faoea=FEsofi, et fiom=Hsofs.

3.1.2. Petit formulaire

Nous supposerons pour commencer que le fibré £ est totalement symétrique,
et muni d’une paire de structures théta compatibles pour (£,L£®2). Notons &
Iisogénie :

E:AXA— AxXA
(a?,y) — (‘T+yaxfy)
Notons A le fibré w7 £ ® 75 L ; I'isogénie ¢ induit alors le morphisme :

(2)

KUN\IETH

I'(A,L)®T(A,L) I'(A%N)
Le
[(A%EN)~ T (AZN®?) ['(A,L®%)®I(A, L2?).

Les structures théta induisent un morphisme V (d)? — V(2d)?, dont la descrip-
tion en termes de bases canoniques permet de décrire entierement ’action de £*.
Plus précisément, la « formule d’addition fondamentale » (confer [Mu], page 324)
une fois traduite (confer également [Bi-Lal, exercice 1, page 208 pour la traduc-
tion) donne ’égalité suivante pour tout (a,b) € K (d)2

Si(x+ ) —y) = > 55512 )65 (), (3)
neK(2)

KUNNETH
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ou, pour plus de lisibilité, nous avons désigné par x, respectivement par y, la
« premiere » (respectivement la « seconde ») coordonnée dans A2. Enfin, dans
la relation ci-dessus, K (2) désigne l'ensemble des points de 2-torsion de K(d)
(rappelons que puisque L est totalement symétrique, K (2) ~ (Z/2Z)9 en vertu
du corollaire 4, page 315 de [Mu]), et “T“’ (respectivement “T’b) désigne un point

de 2-division quelconque de a + b (respectivement a — b), sous la seule restriction
atb 4 a=b _ ,
2 7 — &
La multiplication naturelle

F(Aa E) & F(Av ‘C) - F(A7 £®2)
est également convertie en une loi de composition :
e : V(d)®@V(d) > V(2d).

Nous utiliserons les relations suivantes (confer [Ma—Zal, page 172, formules (1)

et (2))

a—>b ®2
R N ) o (@
nek(2)
a=b a+b

ot, la encore, les éléments “5=, “3= sont choisis de telle sorte que leur somme vaut
a, tous les autres choix étant arbitraires.

Enfin, si 'on suppose que I'on a de plus une structure théta sur £84 donnant
une paire de structures compatibles pour (L2, £®4), on dispose de la « formule

de duplication » :

®4
Srol2= ) 0%, (5)
neK(2)
On a également
L _ £®? £®?
qc(b)oE o 2] = E;@f%“’*” 0T, (6)
n

On déduit facilement ces relations de la formule d’addition fondamentale (for-
mule (3)) rappelée ci-dessus.

Nous allons maintenant introduire des coordonnées modifiées. Ainsi, pour toute
la suite, on fixera un fibré ample et symétrique M sur A, et I'on posera* £ =
M@ de telle sorte que £ est automatiquement totalement symétrique (voir [Mu],
page 307). On suppose de plus données des paires de structures théta compatibles
pour (£, £%?), (L®2, £B4), (LD, LP8) et (LZ8, £L216) (on renvoie & [Mu] pages 317

4 On pourrait bien sfir affaiblir cette contrainte et prendre pour £ un fibré tres ample totalement
symétrique quelconque, mais cette restriction ne fait pas véritablement perdre en généralité pour
la suite de ce travail puisque la variation des hauteurs projectives est bien contrélée sous ’action
d’un VERONESE, et simplifie de surcroit ’expression des formules de duplication en assurant
Pexistence de suffisamment de points de 2™-torsion dans le groupe H(L).
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a 320 pour l'existence de telles structures, et en particulier a la proposition 7,
page 320).

On notera K; = K(Qid) pour 0 < ¢ < 4, nous identifierons ]."(A7£®21) a
V (2'd) et nous fixerons des coordonnées de MUMFORD, que nous noterons §() =
(5‘(11))aEK1; = (51(12 d))aEK,i’ pour F(A»E(X)T)‘

Nous noterons également pour n entier K;(n) (i =0,...,4) le sous-groupe de
K; formé des éléments de n-torsion. On notera que le choix £ = M®%, ott M est
ample et symétrique impose que le groupe H(L) contient 'ensemble A4 des points
de 4-torsion de A (confer par exemple [Bi-La], chapitre 2, lemme 4.7, page 38).
En particulier, pour tout n divisant 4 on a Ky(n) = -+ = K4(n) ~ (Z/nZ)? et
nous noterons parfois K(n) ce sous-groupe.

On introduit maintenant les coordonnées modifiées suivantes : soient (a,l) €

—

Ko x K(2). On pose®

AP = 3" i(e)ol), (7)

o —

et de méme, pour (a,l) € Ky x m ou (a,l) € Ky x K4(8),

AE?J) = Z l (C) 51(1%20 )

ceEK>(4)

Agj)l) = Z l(C)&gﬁc-

ceK4(8)

(8)

Pour 7 = 0,2 ou 4, on désignera par Z; un systeme de représentants du quotient
K;/K;(2-2/?). Les systemes de coordonnées que nous choisissons® sont alors :

AO = (al)) .
(@) aez; ek, (2:21/2)
Un tel systeme de coordonnées définit un plongement projectif que nous notons
O g2 (toujours pour i = 0,2 ou 4). On posera également pour tout (a,l) €
K; x K;(2-2¥/2) (alias des trés classiques « théta nullwerte »)
0 e (a,l) = Z Ue)q e (a+c),
cEK;(2:21/2)

un systeme de coordonnées projectives de 'origine dans ce plongement est alors :

@£®21(0) = ( : 9£®gi(a,l) : )

aEZi,leKi@m) ’

5 On effectue donc une transformée de FOURIER partielle ; d’autres choix sont possibles (confer
[Mu], page 334).

% Qui dépendent donc d’un choix de Z;, mais uniquement & des multiplications par des racines
de I'unité pres : voir le fait 3.3, plus bas.
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Notation 3.2. On désignera par h(A) la hauteur projective du point © p21(04) =
O pe16(04). Pour alléger la notation on désignera parfois indifféremment par 04
lorigine de A, son image par le plongement projectif © pea et le systeme de coor-

données projectives (-« - : Opea(a,l) : ~-~)a€Z2 I de ce dernier point.

Terminons ce sous-paragraphe en rappelant les propriétés de base des coor-
données de MUMFORD une fois traduites dans les nouvelles coordonnées A que
nous venons d’introduire ci-dessus.

Fait 3.3. Pour tous quintuplets de structures théta deux a deur compatibles com-
me ci-dessus, on a les propriétés suivantes :

(i) Pouri=0,2 ou 4 et pour tout a € K; on a les formules d’inversion”:

, 1 .
(@ — - (@) .
e e D DL

——

lEKi(2-2i/2)

(ii) pouri=0,2, et pour tout (a,l) € K; x K;(2-21/2), les formules de dupli-
cation sont : © (+2)
A o2 = A(%Q*l) ,

ot 5 est un point de 2-division quelconque de a (comparer avec le

—

point (iv) ci-dessous). Rappelons que 2x est l'injection de K (2 . 2i/2) vers

K; (4 . 2i/2) définie au paragraphe 3.1.1;
(iii) pour i = 0,2 ou 4 et pour tout (a,l) € K; x K;(2-2i/2), l'action de la
multiplication par —1 est donnée par :
AY o= =Al;

—

(iv) soit a € K; (pouri = 0,2 ou4), u € K;(2-2/?) etl € K;(2-2/2); on a
alors (variation du systéme (AEZ)I)) avec Z;) :
(1) _ (1)
Aoty = l(_“)A(a,z) :
Démonstration. Calculons
1 (1) _ 1 (1)
2(1+i/2)g ; Aat = 9(1+i/2)g Z\ Z L(€) date
l€K;(2:21/2) Ik, (22i/2) c€Ki(22/2)
1 () .
b or D DRSS DR OF
cEKi(2~2i/2) leKi(Q.Qi/Z’)

7 On notera qu’il convient de corriger comme ci-dessous les formules au bas de la page 176 de
[Ma—Za], ainsi que les calculs subséquents de cette référence.
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la formule des caractéres donne maintenant : ZleK'@ﬂ) l(c) =0sic#0et

2(1+i/2)9 sinon, ce qui montre (i).
Le point (iii) découle de la formule d’inversion de MUMFORD, d’ou 'on déduit :
doo[-1]=0_4

(voir [Mu], page 331, voir aussi [Bi-La], exercice 13, page 181); il suffit ensuite de
reporter cette relation dans les définitions (7) et (8) des coordonnées A.
Passons maintenant au point (ii). On a par définition :

Ajel2l= 30 @0,
ceK; (2~2i/2)
et, par la formule (5),
i 246 2+i
N ET ED DRI D v A S O F v
ceK;(2:21/2) neK(2) cEKi12(42¢/2)
et par définition méme de 'injection 2%, on a {(2¢) = 2 x {(c), d’ou
i 2+4i 2+4i
AVol= > 2xi(qefl) = AE%QL) :
cEKi+2(4'2i/2)

d’ott le point (ii).
Passons maintenant au point (iv). On a par définition,

AD o= D U= Y le—wal). =1(—wA,
cEK;(2:21/2) cEK;(2-21/2)
d’ott le point (iv), et le fait 3.3. O

3.1.3. Action du groupe H(L) sur les coordonnées de Mumford

Le groupe théta G(L) et sa représentation U permettent d’étudier les propriétés
du plongement © . Cette remarque nous sera utile au paragraphe 3.3 suivant pour
étudier la variation de la hauteur projective d’une sous-variété de A définie sur
Q par translation par des points de deux torsion (voir lemme 3.10). En effet, si
z = (z,¢) € G(L), on a un automorphisme U, de I'(A4, £) et Pon vérifie & 'aide
de la définition de U que I'automorphisme projectif associé ne dépend que de
x € H(L), ce qui nous définit une représentation

po : H(L) — PGly(k).
On a alors (voir [Bi-Lal, page 163, proposition (6.1)) : pour tout x € H(L), le
diagramme suivant commute :
A 25 py

T—x l l o (l‘) (9)

A 25 py .
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on évi . . . .
On peut bien évidemment en faire autant pour les représentations U;, ¢ = 2 ou
. N i 7’ . .7 N
4, associées & G (L®?" ) ; on notera p; la représentation associée a chacun de ces
b )

plongements.
On en déduit la proposition :

Proposition 3.4. Soient x un élément de H (£®2i) et i=0,2 ou 4 alors, pour

tout a € Z; et tout k € K; (2 . 2i/2), on a :
pi(z) {AEZ)J@)} =l(a—u) AE;)*UJFU)-IC) )

ou x est identifié a un élément (u,l) de H(2'd) = K; x K; et oum est la projection
K, — K /(2" K,) ~ K, (2-2i/2).
En particulier, laction de p;(x) sur le systéme de coordonnées AW est une

transformation linéaire donnée par la composée d’une action diagonale agissant
par multiplication par des racines de l'unité avec une permutation des coordonnées.

Démonstration. On vérifie (voir par exemple [Bi-Lal, pages 168-169) que pour
tout a € K; et tout y € K;, on a

pi(u, 165 (y) = 1(y)65 (u +y)
ce qui se traduit par : _
pi(u, )65 = U(a — u)3.”

a—u?

en reportant dans la définition de A, on en déduit que pour tout a € K; et tout

keK;(2-2/2), ona:
pi(w, DAY, = 3" k(0)l(a+c—u) i,
ceKj(z.zi/Z)
= l (a — u) Aglzu,ﬂ'(l)k 5
ce qui montre bien la proposition 3.4. ]

Afin de pouvoir tirer parti du point (ii) de la proposition 3.8 ci-aprés, pour
obtenir des informations sur la hauteur des formules de duplication, nous aurons
besoin du lemme :

Lemme 3.5. Soit (a,l) € Ky X m, il existe alors un élément (b,k) € Ko x
— 2

K5 (4) tel que b=amod (2K3), k=1 -1 € Ky(4) et :
Orea(b k) #£0.

Démonstration. Soit z € H (L®*) tel que z = (—a,l') avec 7(I') = I, ou T est

la projection de I/(\g sur K5(4), puisque L est trés ample (rappelons que c’est la
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. . . . 7 =
puissance quatrieme d’un fibré ample), il existe un élément (u,a) € Ky x Ky(2)
tel que :

Aoy (~22) #0;

le fait 3.3, point (ii), nous assure que

(2) _ A0
Ay 200) = Bluay ° 2
La proposition 3.4 ci-dessus, appliquée avec i = 2, (a, k) remplacé par (%, 2 % a)
et (u,l) remplacé par (—a,l’), nous assure que :

(2) _p (Y (2)
p2(£)A(%,2*a) =1 (5 + a) A(%+a,l»2*a) !

et 'on déduit des deux relations précédentes que

O rca (g +a,l-2% oz) =1 (—a - g) A@’%a)(—x)

_ u (0)
=1 (—a — 5) A(um(—%) £0.
9

Par ailleurs, on a bien 2x a € K5(4) et % est un élément de K, donc de 2K, ce
qui montre bien le lemme 3.5. (Il

3.1.4. Comparaison avec les théta classiques

Supposons que la variété abelienne A est définie sur C. Supposons également
pour simplifier la présentation que M est un fibré symétrique et ample associé
& une polarisation principale (pour une discussion dans un cadre plus général,
on pourra par exemple se reporter a [Ig]). On peut alors identifier A & un tore
complexe CI/A ou A = Z9 + 779, et 7 est dans Iespace de SIEGEL de dimension
g (voir appendice). Soit n un entier > 3 (de telle sorte que M®™ est trés ample),
on peut alors plonger A dans un espace projectif via 'application

(:)M®n : C9 — ]P)ngfl
z — (0,0 (nT, nz))ae%zg ,

ot si a,b sont des éléments de RY, la fonction 6, ) est définie par :

Oap) (T,2) = Z exp (ir'(m + a)T(m + a) + 2ir'(m+a) - (2 4+ b)) . (10)
meZLI

Si I'on suppose de surcroit que n est pair, alors le fibré M®™" est totalement
symétrique et, si I'on note n le g-uplet (n,...,n), on peut vérifier facilement que
Papplication V(n) — T' (A, M®") définie par §, —— 6(4,0)(n7,nz) pour tout
a € K(n) est une structure théta sur M®" au sens de la proposition—définition 3.1.
De plus, ce méme énoncé nous assure qu'une telle identification est unique a une
ambiguité finie prés.
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Les plongements © men fournissent aussi naturellement des paires de structures
théta compatibles pour (/\/l®", /\/l®2"). De ce fait toutes les propriétés et formules
des paragraphes précédents ont un avatar classique (en particulier la formule d’ad-
dition fondamentale (3) correspond au théoreme 2, page 139 de [Ig], bien que pour
la retrouver & partir de loc. cit., il faille une petite contorsion).

Ainsi, les coordonnées A ne sont qu'un avatar des plongements théta « avec
caractéristique ». Nous supposerons (cela est suffisant pour nos besoins) doré-
navant que n est de la forme n = 4*. On introduit alors le plongement © y e qui

6fini 1 llecti ok .
est défini par la collection des (H(a’b) (1, Z>)a,beszZy/Zs

Comme les coordonnées A, ces dernieres sont obtenues a partir des 64 o) (n7, n2)
a Paide d’une transformée de FOURIER partielle (confer [Ig], page 171) :

O (ap) (T, ka) = Z exp (Qiﬂ't(q +a)- b) 9(%@_’0) (4’“7, 4kz)
qEZI |2+ 79
_ st (2(k—1))
= exp (2in’a-b) . A(ﬁ,zkb)(z) ,

oil a/2* est un point de 2*-division quelconque de a.

Comme on le voit ci-dessus, les coordonnées A ne coincident pas vraiment
avec les coordonnées induites par les fonctions théta classiques. En particulier,
O(a,p)(7,.) dépend du choix de b dans sa classe modulo Z9 par une multiplication
par une racine de I'unité, alors que pour A, ), c’est une fonction de [ vu dans

le quotient [/(\0 /41/(\0 ~ I?(I) Il s’agit toutefois grosso modo de la méme notion,
a ces petites ambiguités pres. On verra d’ailleurs ci-dessous que les formules de
RIEMANN satisfaites par les coordonnées A sont exactement les mémes que celles
satisfaites par les fonctions théta classiques.

On peut retrouver les fonctions théta classiques de maniere algébrique en modi-
fiant légerement la définition des A ; il suffit de poser pour x € H (M®") identifié

—

a un élément (a,l) de K(n) x K(n)

Agi(j,;)l)) = pr_1(z) [Ag’((l)c)fl))} )
En tout état de cause, on pourra par la suite et pour chaque place archimédienne
v du corps de nombres sur laquelle A sera supposée définie, identifier A(C,) a la
variété abelienne complexe plongée via O yq2». On disposera alors de toutes les
estimations de comparaison de hauteur que nous allons établir au paragraphe 3.3,
puisque les © e~ satisfont toutes les hypotheéses requises (tours de structures
théta compatibles) pour établir ces comparaisons.

3.2. Formules d’addition et de duplication

Pour déduire des formules explicites pour les formules d’addition et de duplica-
tion, il est agréable de passer aux coordonnées de MUMFORD modifiées, que nous
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avons introduites. Il est en fait préférable d’établir préalablement pour ces nou-
velles coordonnées un analogue des « formules de RIEMANN » classiques (confer par
exemple [Ig], theorem 1, page 137), dont nous pourrons déduire, par spécialisation
a des cas particuliers les formules recherchées. Pour ceci, nous allons introduire le
morphisme :
X At — At
(z,y,2,t) — (s,u,v,w)

ous :=zx+y+z+t,u:=x+y—z—t,v:=r—y+z—tetw :=r—y—z+t.
Avec ces notations, on a :

Proposition 3.6. Soient ay,...,a4 des éléments de Ko et lq,...,ly des éléments
de m Notons by = a1+az+az+aq, ba = a1+az—az—aq, b3 = a1 —az+az—ay,
b4 = a1 — as — az + aq ; on choisira également un relevé quelconque l; de l dans
K4(8) pour chaquel <i < 4. Enfin, on posem k1 =11-1y-13- l4, ko =11y l 14 ,
ks=10 -5 D1,  etky =11 -1, - 15" - 1y. Alors, on a la relation :

29A%)

2) (2) (2) _
(a1, )( )A(asz)(u) A(as,la)(v) A(a4,l4)( )_

Z ll A(ﬁier %1‘4*’“)(33) A(( )2

deK(4)/K(2)

(4) (4)
ko 4*u)(y) A(bj#ﬁsA*u)(z) A( by td 7154-4*u)(t)’
uweK3(2)

bi +d tous les

autres choizx étant arbztmzres

Remarques. On notera que dans la formule de RIEMANN classique, on ne change
pas de fibré ; on pourrait penser & utiliser le fait 3.3, point (ii), mais rien ne permet
d’assurer a priori que les b;/2 sont des éléments de Ko, d’ou la formulation que
nous avons choisie.

Plus généralement, la formule de RIEMANN classique autorise des « coordonnées
théta avec caractéristiques réelles quelconques » alors qu’ici nous ne disposons bien
évidemment que de coordonnées dans Ko X m Pour obtenir une telle variante,
il suffit toutefois, en notant P le fibré de POINCARE sur A x 121\ de remplacer le
fibré N = @1, 77 L par un fibré de la forme N’ := ®@%_ 7L; o pouri=1,....4
on choisit £; = £ ® P|ax{y,}, et ou les y; sont quelconques dans A. Nous n’avons
toutefois pas jugé utile d’alourdir la présentation de cette proposition plus avant.

Démonstration. Fixons, pour i = 1,...,4, des éléments (a;,l;) de Ko x K5(4), et
notons P le produit :

_ A(Q)

(a1,l1)

()AL

(2) (2)
(ag,l2)( u)A aa,ls)( )A(a47l4)(w).
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En remplacant les A l ) bar leur valeur (formule (8)), on a :

2 2) 2)
Pe S T (51, 05, (2, (),
,C4EK(4)1 1
en tenant compte de la formule (3), appliquée une fois avec X :=z+yetY 1= z+t
de sorte que s = X +Y et u = X — Y, et une deuxieme fois avec X :=x — y et

Y :=z—tdesortequev=X+Y et w=X —Y, on obtient :

3)
P Z Hl cl ”1*“2+°1+°2+ (LL’ + y) 5(a1 a2+¢1 arzagter—en 4, (Z + t)

€l c €K(4) i=1

n1,m2 €K (2)
3 3
X O essenses ) (0= U) 0oy eney | (5 1),

En appliquant une nouvelle fois la méme formule (3), on en tire :

E I | l C’L a1+a2+a3+a4+c1+62+63+04+n1+712 +"73(x)

Clseens cy€K(4) =1
Mo n4€K(2)

x §W (y)

aq+a a ayg+cq+c c c
1 293~ 4 1 27¢37 4+771 772+,'73

x 8 (2)

ay a2+a 7a4+c1 c2+r,g ¢,4+1]1+712 14

x 6. (t).

aj—a2— a3+04+01 €2 — C3+‘”4+W1 "2+7l4

En tenant compte du fait 3.3, point (i), on a :

(4) _ (4)
67114;12 o ail—ei (I) - 87 Z A(n1+n2 EE ai—ni ’al)(l‘%
a1€K4(8)

et de méme pour les autres facteurs intervenant dans le produit ci-dessus.

Posons maintenant d = ¢y + ¢ + ¢3 + ¢4 et remplagons dans les expressions
ci-dessus ¢4 par d—c1 —co —c3; on note que Cl;” , 01'*2'03 et 02'*2'03 sont des éléments
de K4(8), et I'on applique le fait 3.3, point (iv). On obtient donc :

Al (2) = Alea, (@)a7" (252 + )
4

(#+L§"2 +773,041) ( 01



Vol. 77 (2002) Minorations des hauteurs normalisées II 659

et, de méme :

(4) A @ 1 e+ _
A(b2+2clj2c27d+"1;"2 +773,a2)(y) B A(bzgd,az)(y) Q2 (Cl 2c2 + 2 2772 + 773)’

(4) _ (4) —1 (cites m—+ne
A(b3+2c14+2c3—d+n1;n2 +7747043) z) = A(bSZd,as)(z)ai’) ( 7t oot 774)’

(4) _ A® -1 + -
A(b4*2u24*2c3+d+771;772 +7747014) t = A(b42’d ,a4)(t) 044 (f 6226‘3 + 7712772 + 774)

Notons maintenant :

Flog,...;as) = > (13 (e) (- 1) () (s - 1) (cs)

c1,c2,c3€K(4)
N1y n4€K(2)

X art (B ) oyt (952 + BT 4 )
X agh (S5 4 B ) ot (—Sg 4 MG )

nous allons simplifier la fonction F' avant de la réinjecter dans I’expression trouvée
pour P.
Tout d’abord, en isolant la somme

Z agl (01-503 + 771-5?72 + 774) ay (02—503 + 7725771 + 774) ,
na€EK(2)

la formule des caractéres nous assure que cette somme ne peut étre non nulle que
—_—
si ag = ag mod (K (2)). De méme, en isolant la somme portant sur 73, on trouve
—_—
as = ap mod (K (2)); en isolant ensuite les sommes portant sur 71,172, on trouve
—_—

également que a3 = 3 mod (K(2)). En d’autres termes, les a; sont tous égaux
modulo des carrés, et nous pouvons donc poser «; = a1 - (2 3;), pour i = 2,3 et

4, ou les (; sont des éléments de K»(4).
Isolons maintenant la somme portant sur co, c’est-a-dire :

Z (Io - 1Y) (e2)a7! (%2) 26" (%) Qi (%2) 2% B4 (%2) ;

C2€K2(4)

on vérifie alors a ’aide de la formule des caracteéres, que cette somme ne peut étre
non nulle que si By = Iy - ;' - Ba.
~ . —1
De méme, en isolant la somme portant sur cs, on trouve 83 = B4 -l3 -1, ~.
Sachant que ’expression F' ne peut étre non nulle que sous ces conditions,
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celle-ci se simplifie alors en :

Flajar-2xly- 2% 2% Ba,oq - 2%y - 2% 1 2% By, 01 - 2% By)

=649 > (li-ly-ly 15" (er) la(—m + )

c1 €K (4)
n1,m2 €K (2)
X lg(—?h — 772) et (—Cl) .ﬂ4 (—201 + m + 772) .
En isolant le terme en 7; par exemple, on obtient la somme :
> La(m)ls(m)Ba (m)
meK(2)

—

qui ne peut étre non nulle que si 8y =3 - l3 - 2% a, avec a € K(2), et 'on obtient
(notons que la somme portant sur 75 se simplifie également sous cette condition) :

Flog,a12%(3-1 132 %a) ,or 2% (31 1o 2 %a) ,og - 2% (la- 132 %av))

= 2569 Z ll . l4 . lz . l3(01>0é1 (—Cl) .
CleK(4)

Notons, pour i = 1,...,4, I; un relevé quelconque de I; dans K4(8), que nous
fixerons une fois pour toutes. La formule des caracteres nous assure que cette
expression ne peut étre non nulle que si vy =1y - lo - lg - ly -4 xvy; = k1 -4 %71, ou
~1 est un élément de K(2). On pose :

dxyy=4%y3=4%y=4x7 2% (lg 2. 2*01) .

Calculons avec ces notations et en notant que pour tout 7 compris entre 1 et 4

on a, par définition, la relation 2% l; = [? :

a1 2% (31113 2xa) = 4*71~4*a-l~1~<l~2-2*l§)-(l~3-2*Z3)-(Z~4-2*l;1)
= dxydxa-dydo-l3t-Ig - 2x03-2412

= ];2 -4 % Y2 .
On vérifie a ’aide d’un calcul similaire :

(5] =k1~4*”yl,
[(65) :a1-2*(l§-l471~13~2*a) :];2'4*’}/2,

043=(X1-2*(l§'l4_l~lg~2*04) :]%3'
0441011'2*(12'13'2*04) =k

On en déduit, pour finir, en reportant dans F' :

F (iﬁ O A -4*%,12;4-4*74) — 10249 .
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Il suffit maintenant de reporter ce calcul dans la valeur de P que nous avions
trouvée ci-dessus :

_ 1 @ (4)
P= > l4(d)A(blrd’]}1.4*Wl)(x) Al g, 4wz)(y)
deK (4)
v1,0€K(2)
4) 4)
XA ) ) B ) )

En mJectant le point (iv) du fait 3.3 (i. e. on remplace les termes =% par ¢ en
écrivant = 4 = % 2), et en tenant compte du fait que tous les 4 x; sont tr1v1aux
sur les points de K (4), ceci donne :

_ 4 (4) (4)
P = 49 Z ll(d)A(m:d’,;lAwl)(x) A(bZId,E:g‘él*'yg)(y)
dEK (4)
@, 61?(3)

(4) (4)
XA (b ) (B (s g ) ()

Notons maintenant Z un systéme de représentants de K(4)/K(2). On a donc,
toujours en tenant compte du point (iv) du fait 3.3 :

_ 1 (4) (4)
P 49 deZ&ZEK@) " (d+ e)A(b1+47d+cJ~€1-4*71)($) A(b2+47d+e”~€2-4*72)(y)
0«71€@
4) (4)
X A(W,kg"l*’}/g)(z) A(b4+4d+87]24_4*’y4)(t)
_ 1 (4) (@)
T dezz ll(d)A(blzd7§1,4*,yl)(x) A(b22’d,];2.4*»y2)(y)
a,ﬂGIT(?)

(4) (4)
R CEER AN QR EEF A O Z(
ecK

O (ax)(5)

2) =1

Comme d’une part H?Zl ki = Z‘ll, et d’autre part

1
H4*%:4*ﬁ-(2*(13-15-2*@3)):2*13-2*l§-4*a,
i=1
on a
4 ~
> ne) [J(ki-dxv) (4): > (l1-l1.a.l2-l3) (€)= Y (alals)(e).
€K (2) i=1 cEK(2) cEK(2)

La formule des caracteres nous donne donc que Iy - I3 = o (rappelons que -

désigne ici la projection naturelle de m vers K5(2)). En reportant la valeur de
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« que nous venons de calculer dans la définition des ~;, on en tire :
4*’}/1 = 4*’)/2 = 4*’}’3 = 4*’74.

Cette simplification nous permet enfin de réécrire ’expression P ci-dessus sous
la forme voulue :

_ (4) (1)
P=g 2 @Al o )© A, ®)
deK(4)/K(2)
ueEK(2)
4 4

XA D B
(maintenant le membre de droite est invariant lorsque d est inchangé modulo K (2),

ce qui justifie le fait de remplacer Z par K(4)/K(2)).
Ceci montre bien la proposition 3.6. O

,124-4*u) (t)

,Eg -4*u)

On peut maintenant énoncer les formules d’addition :

—

Proposition 3.7. Soient (a,l), (b, k) des éléments quelconques de Ko x K(4).

—

Choisissons des éléments (a’,1"), (V' k') de Ko x K(4) tels que Opga(a’,l') et
Orea (b, K') soient non nuls et tels que @’ = a mod (2K3), ¥’ = b mod (2K>) et enfin

U=1kr2 kK = kx> pour certains éléments k, k' de K(4). Posons ¢y = a+a’+b+0',
ca = a+b—a' —b,c3 =a—b+a -V etcy = a—b—a’'+b dunepart etly =1l-k-k-r',
ly=r""t. /@"_1, lsa=1-k""1 k- K et ly =Kkt K dautre part. On a alors :

290 04(a’, 1) Opaa(t), K) AL (2 + ) G (= y)=

DRIC) A(@M 1 2@ A((%’l?z*u)(x) A(<f§+d ) A((fzm’l(l_% N

dEK (4)/K(2) 2 2 2

ue}ﬁ

ci+d
2

En particulier, le morphisme &, défini a la formule (2), peut étre représenté dans
le plongement © pea par des formes bi-homogénesS de bi-degré (2,2), a coefficients
dans® Q(ua, O r04(0)) et la hauteur de Weil de la famille formée de 1 et de leurs
coefficients est magjorée par 2(49 — 1)h(A).

ot pour i = 1,2,3,4 sont choisis de sorte que leur somme vaille 2a.

Démonstration. Tout d’abord, I'existence des éléments (a',l’), (', k") est assurée
par le lemme 3.5. On choisit pour commencer des relevés [, k,I" et k' de [, k, 1" et &’
— N 1 ~-1

dans K4(8) et 'on pose de méme que ci-dessus my = [-k-I' -k, g = l-k-I'" -k
g =k 1.0 et g =1kt TR ; il suffit d’appliquer la proposition 3.6,

8 Le fait que & puisse étre représenté par des formes de bi-degré (2,2) est classique, confer par
exemple [La—Ru], le point est plut6t dans le calcul de la hauteur.
9 Suivant I'usage, on note pour tout entier n > 1, uy le groupe des racines n'®™s de I'unité.
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en y remplagant le quadruplet (z,v, 2,t) par (z,z,y,y). On trouve ainsi :

AD 2@ +y) AL 2 — 1)) Ozsi(a, 1) Ogea (b, )

1 ()
- 3 Z(d)A(‘tﬁd~ )(a:)

17— m1-dxu
deK(4)/K(2)

u€K(2)
(4 (4) (4)
XAt )™ A g ) D) B (10 10 )

Par hypothése sur a’ et b’ les quantités cq, ..., cs sont des éléments de 2K, et,
de méﬂ_cg\par hypotheése sur I’ et &, les caracteres m;, 1 < i < 4, sont des carrés
dans K4(8). On peut donc terminer la preuve en se ramenant de sections de £®16
a des sections de £®* par le point (ii) du fait 3.3. On obtient alors :

AD (12 + 1) AL (2@ = y)) Ocei(a, 1) 0o, F)
1
=5 2 DALy ED AL (@)
deK(4)/K(2)
uEI?(?)
x Al

2 2
(@,l-k_l-ﬁvn'_lﬂ*u) <[2]y> AE%,H_LH"2*U) ([Q]y) ’

La proposition 3.7 suit en remarquant que A est divisible ; en effet, le supplément
découle immédiatement de la formule que nous venons d’établir, par définition de
la hauteur de WEIL, une fois noté d’une part que pour toute famille de nombres
algébriques non nuls,

hw (1,1’1_1,...,:17;1) <nhw(l,z1,...,2,),

—_— 2

et d’autre part, qu'il y a au plus 49 éléments (a, k) de (K2/2K3) X <K2(4)/K2(4)

tels que 0,04 (a, k) # 0 (il est facile de vérifier directement sur les formules qu'’il ne
peut-y avoir de regroupement de termes). La proposition 3.7 est donc entierement
établie. (]

Passons maintenant aux formules de duplication :

—

Proposition 3.8. Soit (a,l) € Ko x K2(4) ; on a alors :

(i)
3
@ 1*_ 1 d (2)
[A(ayl)} - > l(d)0£®4<§,2*u> A gmn 2

deK(4)/K(2)

uweRK(2)

ot % est un point de 2-division quelconque de d ;
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o —

(i) pour tout couple (b, k) € Ko x Ko(4) tel que b = a mod (2K3) et k = Ix2,

—

pour un certain k € Ko(4), on a :

2

3

1

AEZ?l) o [2} 9[,@4 (b, k)3 = 2_9 E l(d) A((2a)+3b+d l2-1€71-2*u) |:A((2a)b+d N1_2‘*“1):| .
deK(4)/K(2) ’ 2 ’

ueﬁ

Démonstration. Commengons par (i) ; appliquons pour ce faire la proposition 3.6,
avec (z,v, 2,t) = (2,0,0,0). On obtient alors :

4 d 3
(2 _ (4)
[A(avl)(x)] - 27 Z l(d) A(a+%,l~4~4*u) (:L‘) 9[:@16 (4,4*11,) .
deK (4)/K(2)

weK(2)

11 suffit maintenant d’appliquer le fait 3.3, point (ii).
Passons maintenant au point (ii). Appliquons la proposition 3.6, avec cette fois
(x,y,2,t) = (x,2,2,2). On obtient :

2 1 4
beos (bR AD o[ = oo Y 1) Azﬁﬁwd,ikg_gu)
deK(4)/K(2)

uweK(2)

3
4)

x {A(—aw,iz}l.m)] '

Cette fois encore, ’hypothése nous permet d’appliquer le fait 3.3, point (ii), et 'on

en tire :

2 1 2
bros(bRPAD o2 = 5o Y 1) A(( ") i et 2w
deK(4)/K(2) 2 ’

uweK(2)

3
(2)
x |:A(—"’_I2’+d,ﬁl-2*u):| ’

Ce qui montre bien la proposition 3.8. O

3.3. Hauteurs normalisées sur les variétés abeliennes

Soit k un corps de nombres contenant toutes les racines 4-iemes de 'unité, que
I’on supposera plongé dans C, et A une variété abelienne de dimension g, munie
d’un fibré en droites ample et symétrique M, définie sur k. Rappelons qu’il est
défini dans [Ph]-I une hauteur normalisée h des sous-variétés algébriques de A
satisfaisant un certain nombre de propriétés (voir proposition 9 de loc. cit.). Nous
précisons la constante dans la comparaison de h et de la hauteur projective h dans
le plongement projectif © = O g4 associé a la structure théta décrite et fixée au
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sous-paragraphe 3.1 précédent pour le fibré £L&4 = M®16. On notera D le degré
du fibré M.

Plus précisément, nous montrerons :

Proposition 3.9. Soit V une sous-variété algébrique de A, définie sur Q. Alors,
h(V) = (V)| < co(©).(dim(V) + 1). deg(V),

ot ¢o(0) 1= 49T h(A) + 3glog(2).

Remarque. Cette constante est tout a fait comparable a celle obtenue pour les
points par Y. MANIN et Y. ZARHIN (confer [Ma—Zal). Elle est un peu plus faible
pour ce qui est de la dépendance en h(A) (d’un facteur 4). Cette perte n’apparait
que lorsque 'on travaille avec des variétés de dimension > 1. Pour les points, le
calcul redonnerait naturellement une dépendance en (49 —1)h(A), comme dans loc.
cit. Pour ce qui est de la constante numérique finale par contre, la comparaison
est plus lourde en raison des différences de normalisations (hauteur de WEIL dans
loc. cit., hauteur projective ici, plongement associé & M®* 13 bas et & M®16 ici).
Tous calculs faits, notre estimation est tres légerement plus fine.

Avant de passer a la preuve de la proposition 3.9, nous donnons ci-dessous
des versions effectives des lemmes intermédiaires de [Ph]-I, §. 3, concernant les
comparaisons entre la hauteur projective et la hauteur normalisée. Nous nous
permettrons donc, pour éviter trop de redites, ici ou la de reprendre des pans
de preuves de cette référence; que les lecteurs préférant un texte plus « auto-
explicite » veuillent bien nous en excuser.

Lemme 3.10. Soit § un point de 2-torsion de A et V une sous-variété algébrique
de A définie sur Q; alors, h(V) =h(E+ V) et d(V + &) =d(V).

Démonstration. (Remplace le lemme 4 de [Ph]-I.) On remarque simplement que la
translation par un point de 2 torsion est donnée par une transformation linéaire
de PV, de hauteur nulle. Plus précisément, on remarque que cette transformation
linéaire est tres particuliere. C’est une action diagonale qui agit par multiplication
par des racines de I'unité : cela résulte de la proposition 3.4 (dans le cas classique,
cela se voit facilement sur les séries théta, confer [Ig], pages 49-50) ; une telle trans-
formation ne change donc pas les mesures locales de la hauteur projective (confer
paragraphe 2) et laisse donc cette derniére invariante; il en est bien évidemment

de méme du degré. O
Pour tout élément (a,l) € Ky x I?(E), fixons un élément (b, k) € Ky x I?(I),

tel que b = a mod (2K3) et k = l.s% pour un certain k € K(4) (on notera a(a,l)
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un tel choix) tel que 0,s4(b, k) # 0, et notons G,y la forme

! 2) (2) ’
290 ,04(b, k)3 Z {(d) A(W,P%*lﬂ*u) (A(#,KLQ*u) )

deK(4)/K(2)

weK(2)
Pexistence d’un tel élément (b, k) est assurée par le lemme 3.5. Notons également
B le point projectif

— (... -1. e —
B= (- :lcea(b k) )beKz/QKg,keK2(4)/K2(4)2

On vérifie aisément que B est défini sur le méme corps de nombres que l'origine
04 = O,84(04) (voir notation 3.2) de la variété abelienne A et que (inégalité
valable aussi bien pour la hauteur de WEIL que pour la hauteur projective) :

h(B) < (49 —1)h(A).
Avec ces notations on dispose du lemme :

Lemme 3.11. Soit G = (G(avl))(a,l)ngxEEZ) le systeme de formes introduit ci-

dessus; G représente les formules de duplication sur A, les formes (G (q,1)) sont
de degré 4, leurs coefficients sont dans Q(p4,B) C k et la hauteur de Weil de la

famille formée de 1 et des coefficients de toutes les formes (G(avl))(a.l)esz?@)

est magorée par 3h(B) + glog(2). Pour toute place v de k et tout x € A(k,), on
dispose des inégalités :

g

exp(dyglog(4) +3log|[B[,) (11)

v

‘1
<|Z
12

1G (@)l

|2|gexp(7(svglOg(4)73log”OA”U)S ||$||4

ot by, =1 siv | oo etd, =0 siv est finie. Plus généralement, pour tout entier
m>1 et en notant G les formules de multiplication par 2™, la hauteur de Weil

de la famille formée de 1 et des coefficients de toutes les formes (GEZ%) _
" (al)eKa x K (4)

est magjorée par 4™. (h(B) + glog(2)) et :

—1)
3

2l © C,(0)* < _
’ EIE

a(4
|G @)l _ '1
|2

Cu(0)"", (12)

v

ot Cy(©) = exp (&ﬁng(‘*) + log [|B]], + log ||0A||v).

Démonstration. Les formes G4,y représentent bien les formules de duplication
(c’est la proposition 3.8, point (ii)) ; un calcul direct montre que la hauteur de la
famille formée de 1 et des coefficients des formes G,y est majorée par 3h(B) +
glog(2) (on vérifie 14 encore sur la formule qu’il ne peut-y avoir de simplification).
On majore la hauteur de la famille formée de 1 et des coefficients des formes

(GETZ))( : 0 par récurrence a partir de 'estimation précédente ; toutefois,
) (al)eKax K (4
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a ce stade, vu la complexité des formules, il n’est pas clair qu’il n’y a pas de
regroupement de termes; on tient donc compte de la longueur des formes pour
obtenir la majoration annoncée.

Comme la deuxiéme série d’inégalités (12) s’obtient par récurrence & partir de
Pencadrement (11), il suffit de montrer ce dernier; la majoration de (11) découle
de la proposition 3.8, point (ii); la minoration est, elle, une conséquence de la
proposition 3.8, point (i), tout au moins pour les places finies. Pour les places
archimédiennes, les deux calculs étant tout & fait similaires, nous nous contenterons

— _—2
d’expliquer la majoration. Notons I := Zox K5(4), J := K3/2K> ><K2( /Kg( ) .
Il s’agit d’estimer : 3, |G;(x)[?; le lemme 3.8, point (i) nous assure que

2
Y Gi@)P <Y s Z zul Jzo® |
‘9 ®4

i€l i€l
et donc :
. (w) ()
i€l el v
ou encore
PE Y s & (Sher) (S0
el ieJ v

1/2

(S ) (5 )Eer)

ieJ J \1/J
<169 8]|° <leul2> (ZI%I6> :
I I

ou l'on observe pour la derniére inégalité que chaque terme intervenant dans ces
sommes est répété 49 fois. Au total, on a bien :

G ()| <27)B|°.||l|*.
Le lemme 3.11 est donc établi. O

On notera que cet énoncé n’est rien d’autre qu'une version quantitative du
fait 3, page 276 de [Ph]-I pour S = {2}.

Lemme 3.12. Pour toute sous-variété algébrique V de A, de dimension v — 1,
définie sur Q et tout entier m >0, on a :

h(2"]'V)

V) - 4(g—r)m

< ¢rd™ deg(V),

ot c1 = 49h(A) + 2glog(2).
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Démonstration. On reprend la preuve du lemme 5 de [Ph]-I, mais ici o, désigne

le plongement de VERONESE de degré 4™ de Py dans Py/ (ou N’ +1 = (NJ]rv4m))
et f, est une forme éliminante de o,,([2™]~1V), d’indice (4™,...,4™) € N". La

hauteur projective utilisée dans le présent texte (confer paragraphe 2) satisfait
h(fm) = 4™ R([27™]71V) et d° frry = r4™ =D deg([2m]71V) = rd™9 deg (V). Et, si
w* désigne comme dans loc. cit. la spécialisation des variables de f,, en les coeffi-

cients de combinaisons génériques des formes (G ,,1)) (ad) e Ko x K (T fournies par le
’ 5 2

lemme 3.11, h(p*(fm)) = 4™9h(V). Finalement, on compare h(fn) et h(pu*(fm))
en décomposant les mesures locales M, (u*(fm)/fm) par la formule de PO1ssoN
comme dans la preuve du lemme 5 de loc. cit. et en utilisant les estimations du
lemme 3.11 plutot que le fait 3 de cette référence. On a ainsi

g(4™—1) dofm

3 m jo
Co(©) .

9™ =1) o m g *
21 ey <, (M) ) <

m

1
2

v

En sommant le logarithme de M, (1*(fm)/ fm) sur toutes les places d’un corps de
définition de f,,

() = 1A < 471 3 B S g, ).

v

En combinant avec ce qui précede on obtient I’estimation annoncée avec

_ [kv : Qv] o
1 = ; [k@] 1g(cv(@))

< 9log(4)
= 3

+ h(B) + h(04)

glog(4)
3

D’ou le lemme 3.12. O

< 49h(A) + .

Lemme 3.13. Avec les hypotheses du lemme 3.12 et en notant Sy le stabilisateur

de V dans A, on a pour tout entier m > 1,
4™ p(V)

fker(27]) 1 Sy

4+ deg(V)

h([2™]V) = e (@) N Sy]

Démonstration. (C’est celle des lemme 6, 7 et 8 de loc. cit.) On fait ici le calcul
car un remplacement brutal de C'§ par sa valeur nous ferait perdre un peu. On
applique le lemme 3.12 & W = [2™]V. L’expression

2]t = U E+V)

eker[2™]/ ker[2™]NSy
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nous assure que :
h(V + &) 4™ deg(V)
W — — < - - Z .
hw) 2 4= | = Yker(2m]) 0 Sy )
£€ker[2™]/ ker[2™]NSy

Le lemme 3.10 donne maintenant :

Z h(V +¢) 4"h(V)

49=r |ker[2] N Sy |’

&€ker([2]/ ker[2]NSy

combinant avec (x) on en déduit le résultat souhaité pour m = 1 avec ¢; remplacée
par ¢; /4. Reprenant la preuve du lemme 7 de [Ph]-I on montre par récurrence sur
m’ > 1 que pour tout point de 2°°-torsion on a :

Ih(V +€) = h(V)] < 3eyr deg(V). (13)

Enfin, substituant ce dernier résultat au lemme 3.10 dans (*) on obtient la conclu-
sion recherchée. O

Démonstration de la proposition 3.9. Le lemme 3.13 donne
h(12™]V) h(V)

T deg(RM]V)  deg(V)| = derr.

Et comme )
V) _ h((2™]V)

deg(V) e 4m deg([2m]V)’

on en tire bien la proposition par passage & la limite (et en remplagant ¢; par sa
valeur). O

Passons au plongement « enroulé » de [Ph]-III. Rappelons que ce dernier per-
met, dans certaines situations, par une technique de passage a la limite de se
débarasser des constantes de comparaison entre les hauteurs projectives et hau-
teurs normalisées. Pour raffiner les estimations, nous utilisons ici le plongement
« 6tiré » de [Da—Phi2] défini par :

Pp: A — 22 (Py)?> 8 Pyaioy
r — (z,[2%2).

Nous noterons deg,, hy (respectivement ilg) le degré et la hauteur relative au plon-
gement @, (respectivement la hauteur normalisée). Nous reprenouns ici les propo-
sitions 7 et 9 de loc. cit. pour Py :

Proposition 3.14. Soit V une sous-variété algébrique de A, définie sur Q de
dimension r — 1. Alors :

he(V) = hy(V)| < 2¢0(O)r deg, (V) .
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Démonstration. On remarque que la démonstration de la proposition 3.9 ne fait
intervenir le plongement © que par les propriétés des lemmes 3.11 et 3.10 ; comme
ces derniéres sont encore valables pour les plongements ®,, quitte a remplacer c;
par 2cq, le résultat est établi. O

Proposition 3.15. Soit V une sous-variété algébrique de A définie sur Q, de
dimension r — 1. Alors, avec les notations ci-dessus, on a

deg, (V)= (4" + 1)""Ldeg(V) et he(V)= 4" +1)".W(V).

he(V)
I (V)

tend vers % lorsque £ tend vers l'infini.

En particulier

Démonstration. Nous suivons la preuve de la proposition 7 de [Ph]-III. On obtient
une forme de CHOW de ®,(V') en spécialisant les formes génériques de degrés 4¢+1
en des combinaisons linéaires générales des XiGg-Z) (X) dans une forme éliminante
d’indice (4°+1,...,4°+1) de V. Le résultat s’en déduit en estimant les mesures de
telles formes linéaires a I'aide du lemme 3.11 et en appliquant ’estimation obtenue
aux variétés [2™]V lorsque m — oo. O

4. Minoration de hauteurs normalisées

Nous allons établir ici le théoreme 1.1 ; nous allons donc supposer donnée dans
tout ce paragraphe, une variété abelienne A de dimension g > 1, définie sur un
corps de nombres k, munie d’un fibré en droites ample et symétrique M associé a
une polarisation principale. Nous supposerons que A est plongée dans un espace
projectif Py, avec N = 169 — 1 via le plongement © = O e4 (avec L = M)
décrit dans le paragraphe §. 3.1; on dispose donc d’une comparaison numérique
entre les hauteurs projectives et normalisées.

On munit A x A du fibré M := 7f M & 75 M, que 'on plonge dans Py (avec
N’ = (N 4 1)2 — 1), via les coordonnées de MUMFORD associées & M®16, ce qui
revient & plonger A x A dans Pyz, 5y par le plongement de SEGRE P34, < Pyz oy.
Nous noterons ©2 ce plongement.

A toute place archimédienne v de k nous associons un plongement o, de k dans
C et nous identifierons 0, (A)(C) & un tore complexe C9/A,. Nous disposons donc
du plongement projectif

0, : 0,(A)(C) = P,(C),

ou ©, est le plongement projectif associé a ./\/18}6 décrit au paragraphe 3.1, et
que 'on peut également sans perte de généralité ni modification des constantes de
comparaisons entre hauteurs projectives et normalisées décrire a ’aide des fonc-
tions théta classiques (confer §. 3.1); on a ©, 00, (A) = 0, 0 ©(A). Nous noterons
©2 le plongement déduit de ©, pour o,(A) x o,(A). Nous désignerons par H, la
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forme de RIEMANN associée & ©, et par H2 la forme de RIEMANN associée & ©2.
Nous noterons T, (4)c) I'espace tangent & l'origine de o,(A)(C).
Pour tout entier £ > 1, nous considérerons également le plongement étiré :

‘bg:A‘—> Ax A ;)PN’
r — (z,2%%).

Nous noterons ®? le plongement étiré de A x A.
Enfin, lorsqu’aucune ambiguité sur la place archimédienne v considérée ne nous
semblera possible, nous omettrons les indices v des objets introduits ci-dessus.

4.1. Préliminaires

La structure générale de la preuve est la méme que dans [Da—Phil]; nous la
rappelons brievement et donnons les valeurs numériques des diverses estimations
qui nous seront utiles.

Soit X une sous-variété algébrique de A, définie sur Q, qui n’est pas translatée
d’une sous-variété abelienne de A. On note Bx la sous-variété abelienne de A
engendrée par X — X et kx désigne le nombre minimal de copies de X — X dont
la somme vaut Bx. On supposera pour commencer que kx = 1 (une récurrence
permettra d’en déduire le cas général), et nous noterons k' une extension finie de
k sur laquelle By est définie.

Décrivons la situation que nous allons utiliser. Introduisons I'isomorphisme :

s: A2 — A?
(z1,22) — (1,21 — T2) .

Rappelons que (voir par exemple [Ph]-III, proposition 1) :

deg(X?) = (zd(iiﬁ%)).deg(xf et h(X?) :2(2(1;?1(1)(())(; 1>.E(X)deg(X).

Comme le plongement de A dans Py est projectivement normal (confer par
exemple [Bi—Lal, chapitre 7, théoreme 3.1, page 190), 'isomorphisme s (ainsi que
son inverse) peut étre représenté par des formules bi-homogenes de bi-degré (2,2)
(confer proposition 3.7), et I'on a :

272dim(X) deg(XZ) < deg(s(X2)) < 22dimX deg(XQ),

272dim(X)71.]fL(X2) < }AL(S(X2)) < 22dim(X)+l.iL(X2).

Soit 5 la projection linéaire de P%; sur le second facteur Py, on a alors 7 o s(X?2)
=X—-Xet:

deg(X — X) = deg(ms 0 s(X?)) < deg(s(X?)) < 165™X) deg(X)?,

h(X — X) = h(my 0 s(X2)) < h(s(X?)) < 8.165™X) h(X)deg(X).
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On notera B = Bx = X — X, W = 5(X?) et m le morphisme surjectif
m: W —B

dont la fibre générique est de dimension 2dim(X) — dim(B) et la fibre spéciale
W Ny 1(0) est de dimension dim(X) > 2dim(X) — dim(B). On notera que cette
fibre spéciale s’identifie & X x {0} et est donc de degré deg(X).

Nous donnons tout d’abord une version quantitative du « lemme du volume »
(lemme 4.3 de [Da—Phil], § 4), qui permet de minorer la hauteur normalisée ; afin
de simplifier (et d’améliorer) les estimations numériques, nous commengons par
établir la proposition suivante, qui permettra de « travailler en moyenne ».

Proposition 4.1. Soit A = C9/A une variété abelienne complexe principalement
polarisée, plongée dans Py comme ci-dessus, et Qp, la forme de Fubini-Study sur
Py (C), 7o la translation par x dans A et dva la mesure de Haar normalisée sur
A. Alors, pourd=1,...,9 on a, en tout point z de A,

/A(@ o T.T)*(QI/F}]‘?])(Z) ANdvy(z) = (mdd°H (2, z))?

et mdd°H(z,z) = H(d_zz’flz).

Démonstration. On pose f :=log|©||> — mH, ol || - || est la norme euclidienne;
c’est une fonction périodique par rapport & A (confer [Ig], lemma 4, page 69) et
I'intégrant du membre de gauche s’écrit alors

d
(d.dlog||©(z + z)|H)" = (rddH(z + z, 2 + )" + Z (Z).dzwk(z, x)
k=1
avec

wi(z, @) = dof(z +2) A(dodS f(z + ) FD A (nddSH (2 + z, 2 + x)) 40

pour k=1,...,d. Comme d,d;H est invariante par translations,
/ (rdodSH (= + 2, 2 + 2))Mdva(2) = (rdd°H(z, 2)) |
A

Il suffit de montrer que pour k£ = 1,...,d, les composantes de la (d,d)-forme
[ 4 dzwi(z, ) Adva(z) sont nulles. Pour I, J C {1,..., g} de méme cardinal m et or-
dzil/\dzjl/\mAdzim /\dem

(_Qi)nL )
on vérifie la relation dva(x) = det(H).ur, 1, (z) ou I, = {1,..., g} et, pour I, .J de
cardinal g — d, que la forme

donnés de fagon croissante, notons ur ;(z) la (m, m)-forme

dywi(z,2) Ndva(x) A pr,g(z) = dywi(x, 2) A pr,g(x) Adva(z)

est fermée pour d,.
Pour conclure, on note que wg(z, z) est périodique par rapport a A ; on déduit
donc de la formule de STOKES que l'intégrale de d,wi(z, ) Adva(z) A ps,(z) sur
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A est nulle. Ceci, établi pour tous I,J de cardinal g — d, montre que les formes
J 4 dzwi(z,2) A dva(x) sont nulles pour k = 1,...d, d’oti la proposition. O

Lemme 4.2. Soit W une sous-variété de A2, Q]P’?w la forme de Fubini-Study sur

P2/, expy Uapplication exponentielle de A et B, = {z € Tac);mH(z,2) < r?}. Si
r < min {7””{2@)\), A€ AN {0}} et my désigne la projection de A% sur le second

facteur alors,

/ / (82 0 72)* (™) A di e (1)
A2 Wﬂﬂ';l(epr(BT)) N/

est minoré par :

(4e + 1)dim(W)' deg(W N 7“;1(0)). ,r2(dim(W)7dim(W07r2_1(0))) )

Démonstration. Notons D un domaine fondamental de C9/A; la proposition 4.1
qui précede permet d’écrire I'intégrale considérée sous la forme

V= (mdd®H?(z, 2) + mdd® H?(2¢z, 2¢2)) 4im(W)
exp 5 (W)N(DxBr)

= (4" + 1)), / (rdd°H?(z, 2))" ™)
exp 5 (W)N(DxB;)

En effet, par hypothese sur r, la fonction exp 4 est injective sur B,, et par suite

le changement de domaine d’intégration est licite et la premiere ligne s’obtient en

tenant compte de la définition des plongements étirés <I>§. Comme

(mdd®H?(z, 2))" W) = (rdd®H (21, 21) + wdd®H (23, z3))" (W)

se développe en somme de formes positives, on peut encore écrire

V> (4@ + 1)dim(W)./ V(zl)-(ﬂ_dch(zl,Zl))/\dim(Wﬁ‘n;l(O))
exp ' [Wnmy 1 (0)]

avec

V(a1) := (7dd° H (2, 2))/\(im(W)—dim(Wnmy )

/epr; W)H)N({z1}xBr)

et en identifiant W N 75 ' (0) & sa projection sur le premier facteur de A2. Fina-

lement, comme le nombre mddeH (21, 21))N Am(W0ms 1 (0)) egt, égal

fexpzl[Wﬂﬂ'z_l(O)} (
a (toujours par la proposition 4.1)

/ / (© 07, )* (2 )N WOm O A g (1) = deg(W N 75 (0))
AJwnryt(0)

il suffit de montrer V(z1) > p2(dim(W)—dim(Wnm, 1(0) - Mais ceci résulte, apres

changement de variable ramenant mH & sa forme orthonormale, de la croissance
de la masse de LELONG (voir [Gr-Hal, pages 390-391 ou [Ph]-I, fait 1). O
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Nous généralisons ensuite le théoreme 3.1 de [Wa] en y considérant des fonctions
de C? & valeurs dans C™, ol b et n sont des entiers > 1, analytiques sur une boule
de la forme {z € C? ||z|| < R} C C". Si F est une telle fonction et Fy,..., F, ses
composantes on notera

|F|p := max |Fj|, = max sup |F;(z)|.
i=1,...,n i=1,...,n lz|I<R

Cette généralisation du résultat de M. WALDSCHMIDT (ce dernier se restrei-
gnait au cas n = 1) permet de disposer de plusieurs fonctions analytiques simul-
tanément petites, et par suite, en faisant opérer le groupe de GALOIS, de tra-
vailler avec toutes les places archimédiennes simultanément. C’est cette approche
qui nous permet d’éliminer la dépendance en le corps de définition de A dans le
théoreme 1.1.

Proposition 4.3. Soient L, b et n des entiers strictement positifs, S, U, R et
E des nombres réels positifs et fi1,..., fr des fonctions continues sur la boule
{z € C%||z|| < R} de C® et analytiques a l'intérieur de cette boule, a valeurs dans
C™. On suppose'® que 5 < S < U, max(e;vVb) < E < eV, ainsi que

L
Z'f/\|R < er
A=1

8nU(4U + blog(E))® < (b—1)!LS(log(E))®.

Alors, il existe des entiers pr,...,pr non tous nuls, de valeurs absolues < €% tels

que
L
ZpAfA
=1

<e Y,

s

our :=R/E.

Démonstration. Soit T € [4,4U] le plus petit entier > 4U /log(E), considérons le
systeme d’inéquations d’inconnues p) donné par

L
1
Zp)\fA,i;r Tl < §T_be_U (14)
A=1
lorsque i = 1,...,n, 7 = (11,...,m) €NV, ou |7| i=m 4+ +7 < T et frir

désigne le T-ieme coefficient de TAYLOR de la i-ieme composante de fy. Le nombre
d’inconnues est L et, par définition de 7', le nombre d’inéquations est :

(1Y) <5 ()

10" On notera qu’il convient également de renforcer comme nous le faisons ici ’hypothese E > e
de [Wal. Ceci permet de corriger les estimations liées aux inégalités de CAUCHY de loc. cit.
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On a
L L
Z |fair| Tl < Z [ fal,vg <Y
A=1 A=1

et on vérifie que 'on se trouve dans les conditions d’application du lemme 3.3
(principe des tiroirs) de [Wa] car nos hypothéses entrainent que

5log(2)\ 2n (4U + blog(E) b 8nU (4U + blog(E) b
) () <ot (T )

<3U +blog(T) + )

est majoré par LS.
On obtient donc 'existence d’entiers pq, ..., pr, non tous nuls, de valeurs abso-
lues < e solutions du systeme (14) et donc tels que

L o U
S [S a2
|[7|<T IA=1

pour tous ¢ = 1,...,n. Le lemme 3.4 de [Wa] (lemme de SCHWARZ approché)

entraine pour toutes les composantes de la fonction F' = Zle oafr e

El, < WT+DE " |Flg+ Y |Fir| o™

|lr|<T
1
< ZETe3U 4 o U
<eV
car
L
Filp <) il < eV,
A=1

et la conclusion s’en déduit. La proposition 4.3 est donc entierement établie. [

4.2. Hauteurs et intersections

On reprend les notations du paragraphe précédent et en particulier les plonge-
ments O, &, de A dans Py, Py respectivement et ©%, 7 de A? dans P%,, P%,
respectivement, avec N’ + 1 = (N + 1) et £ un entier > 1.

Soit W C A2, on suppose que mo(W) = B est une sous-variété abelienne de A
ol 7y désigne la projection sur le second facteur de A2. On note k' un corps de
définition de A et B & toute place a I'infini v de k' on associe un plongement o,
de k' dans C et on note 6,0, ...,0, v les fonctions théta paramétrant o, (A)(C).
Suivant J.-B. BoST [Bo], §. 2, on introduit la notion suivante :
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Définition 4.4. On appelle rayon d’injectivité de o,(A)(C), et on note Ripj ., la
plus petite norme de RIEMANN d’une période non nulle de ¢, (A4)(C) :

Rinj.w(A) 1= min{m.H,(\,\); X € A, \ {0}}/2.

Et, si pour chaque place archimédienne v de k', on a identifié¢ o, (A)(C) & un tore
complexe CY/(Z9 +1,Z9), avec 7, dans le « domaine fondamental » de l'espace de
Siegel pour I'action de Sp,,(Z) (voir appendice, §. 6), on appelle rayon d’injectivité
absolu de A, que I'on note Rjn;j, la quantité

Rinj = min{Rinj’v;v | OO} .

On pose,

Vimax = 8dim(B). (max {e; \/W(B)} Rinj)Qdim(B)

et, pour zg € 0,(Ta(c)),
B, »(z0) 1= {z c TU/U(A)(C);W.HU(Z —20,2—20) < r2} .

On note 0, = (91,70,...,9}’0) les fonctions analytiques sur CY9 déduites des
0,,; apres changement de variables ramenant wH, sur sa forme orthonormale et
T,,(B)(c) sur un sous-espace de dimension dim(B) fixé de CY, que nous noterons
Tp(c)- Il existe un réel co > 0 tel que pour toute place archimédienne v de K

exp(—c2) < sup [0,4(2)] < exp (|12[* + c2) - (15)
0<i<N
Cela résulte en effet, apres le changement de variables opéré, de [Dal, théoreme 3.1.

D’apres la proposition 3.7 les produits 6, ;(z+2¢)8y,; (2 —20) s’expriment comme

formes de bidegré (2,2) en les 8, (2) et 8, i(20). On a de plus

[ACRIE] P ACEE 1)
1812160 o) 2

avec » % ey < ez 1=2(49 — 1)h(A) + 2glog(2).
Dans la situation ci-dessus, on dispose du :

e_c'u <

Lemme 4.5. Soient £ € A%(Q) un point de torsion, 0 < V < deg(B) un réel et

% di B 1/2dim(B) . y e 1 N
o DI o ot entir > g, ().

on a .
W) 1 ([ Ve Y 1 Yo\
_ 7 2 — — —— || —— ,
deg(W) = 8 \deg(W) deg(B) 2¢ 8 dim(B)
avec
_di [k;, = Q] 2 A dim(W)
Ve o= (4f41) 7 dimW) N7 LT <vs (DFore)* (L, :
% K" QS W)nms (expgy (ay (Bro (0))) ( v )
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Démonstration. Dans toute la démonstration les o(-) sont relatifs & ¢ tendant
vers 'infini. Pour § assez grand, le nombre de monémes de degré ¢ linéairement
indépendants sur Q modulo I'idéal de définition de ®y(B) est

_ deg(®¢(B)). 04

®/(B);0 1 1)
(@ (B):6) = CEEED (1 +o(1)
En multipliant chacun de ces monomes par les éléments &1, . .., g .q) d'une base
entiere de k' sur Q, on en déduit [k’ : Q] W(l + o(1)) monoémes

linéairement indépendants sur Q.
Pour A e NV L X\ =6, et m=1,...,[k : Q], notons fx m le vecteur dont les
. J K / ~
composantes fx m.(2), pour chaque place archimédienne v de k', sont les monémes

- ~ AiLj
Promanl2) 1= o) - TT (0ui(2)00,52%2))
0<i,j<N

Les fonctions fx m|74 ., sont des fonctions analytiques de dim(B) variables a va-

leurs dans C*“@. Pour toute place archimédienne v de k' on déduit de (15) les
inégalités suivantes :

[k":Q]

Yo D iame(2)] = exp(=8(2¢2 +o(1)))

m=1 |\|=4 (17)

[k:Q)

Yo D [ iame(@)] < exp (8(4° +1)-1z]% + 26 (cz + log(N +1) + 0(1)))

m=1 |A|=5
car log max{[&1]o, (G115 -+, [ qilos [€prg o'} = 0(0).-

On applique la proposition 4.3 avec
; / vy

= = [k : Q] ; =7 ; = ——<

b=dim(B), L=[k':QH(®(B);5), R=r max {e, \/5} 5=t <V

et une famille £ de fonctions fx |7y, de b variables complexes, correspondant &
des monomes indépendants sur Q modulo I'idéal de définition de ®4(B). On pose
enfin

L (o DY % max(1;1o
U78 (8[k/:Q]deg(B)> : (1;10g(b)/2) -

8
Comme ¢ > % log, (W) par hypothese, en supposant ¢ assez grand

on a (vérification numérique immédiate pour la premiere inégalité ; on remplace r
par sa valeur pour la deuxiéme) :

5.(44 4+ 1)

>
U= 8+ o(1)

%
. <%> > 6(4° + 1)r%. max(e®;b) + §(2c2 + log(N + 1) + o(1)).
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Par ailleurs, on vérifie numériquement que :
b

8[k": QU (4U + blog max {e; \/5})1) < (b-1ILS (logmax {e; \/5}>

On est donc dans les conditions d’application de la proposition 4.3 et on obtient
Pexistence d’entiers py ., de modules < eS tels que la fonction

F = Z pk,m-fA,m‘TB@)
(A,m)eL
satisfasse
0<|F|,= sup |F,(2)<e V.
v, [lz[|<r
On note ¢ la forme de k'[ Xy, . .., X ] dont les coefficients sont les combinaisons

linéaires des px ,, correspondant aux multiples d’'un méme mondéme unitaire par
les éléments de la base de k' sur Q fixée (i. e. EEE:?] Pamé&m)- On a ainsi F,(z) =
0,(q)(®,(2)) pour toute place archimédienne v de k', ou

$, : CI — Py (C)
z — ( T év,i(2>9~u,j(2zz) : ) 9SisN -

0ZGEN
Et donc, pour toute place archimédienne v de k et tout & = ®,(2) avec ||z|| < r,
on a encore, en tenant compte de la premiere inégalité de la relation (17),
|‘7v(q)(x)‘v - |Fv(z)‘v
[E41B 1@ (2)I13

< |Fly-exp((2ez + o(1))3) 18)
< exp(=U + (2¢2 +0(1))d),
tandis que pour tout x € 0,(B)(C) on a
D@ sves iy 4 192 "

113

Pour les places ultramétriques v, comme ¢ est a coefficients entiers algébriques, on
a pour tout z € B(C,)
low(q) (@) o

<1. (20)
ll]l3

Sans perte de généralité on peut supposer que la variété abelienne B n’est
pas contenue dans le diviseur découpé par la forme linéaire Xy. Considérons la
forme X$q(Y), que I'on peut voir dans le plongement de SEGRE de ®Z(A?). On
sait (voir proposition 3.7) que l'image inverse par le morphisme &, introduit a la
formule (2), de XJq(Y') s’écrit comme une forme bihomogene de bidegré (26, 29)
sur ®2(A?). En spécialisant les variables Y en des coordonnées du point de torsion
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72 (&) fixé dans 1'énoncé, on obtient une forme @ de degré 24 sur ®,(A), qui satisfait
pour toute place v et x € &,(B)(C,)

o0 (@) @) _ |ow(@)(@ = ma(O))]o-low(Xo) (z + ma(O)]5

][22 ()12 12l ()12

Intersectons @7 o 7¢(W) avec m3(Q), la hauteur relative ha2or (w) (73(Q)) interve-
nant dans le théoreme de BEZOUT arithmétique (cf. [Ph]-III, prop. 4) s’écrit

1 K Q] oo (10 @@L ¢,
deg(®7 o 7¢(W)) 2 k" :Q] /a 1g< [7E )'Q‘PeOTs<W>,v(y)-

v voPZoTe (W)

Notons I, lintégrale ci-dessus divisée par deg(®? o 7¢(W)), on vérifie que
deg(®? o 7¢(W)).I, est majoré par

car ||y|lo = ||m2(y)|lv, puis, en tenant compte de la formule (16),

/ AL ACSLORR T
o, 0®PZore (W) ||7r2(y_£))||?}||7r2(y+£)||?}
+6(ey + 2log([m2(E)[l0) -
La formule (20) nous assure alors que, pour les places ultramétriques,
deg(@% o1e(W)).1, < d(cy + 2log(|[m2(§)]]v)) -

Tandis que, pour les places archimédiennes, on vérifie que deg(®Z o 7¢(W)).1, est
majoré par

) 'Qégorg(W),v(y)

[ o (L0,
UUOCI)%OTE(W)OW;l(expav(A)(BT,v(zv))) ||7T2(y - E)”?}

) 'Q<I>l?o7—5 (W),v (y)

+ 5+ 6(cy + 21log((N + 1)[[m2(8)lv)) + ca

oll exp, (4y(2v) = 0y 0 m2(§). En effet, on majore pour ces places archimédiennes
lintégrant par S + 25log(N + 1) + ¢4 sur le complémentaire du domaine d’inté-
gration mis & part, grace a la formule (19), puis par

g (220 0
[m2(y — 12
low(@)(m2(y—E))lv
\Hﬂz(y—f)ﬂg
€xPy, (4)(Brov(2v)), d’apres (18).
D’ou, en sommant sur toutes les places et puisque la somme sur toutes les
places archimédiennes du volume du dernier domaine d’intégration considéré est

sur ce domaine. Enfin, est majoré par e~Ut(Ze2te(1))d gur 1a boule
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(4% + 1)dimWV) ), = %&%W))_ Ve, par définition de Vg,

(U — (202 + 0(1))5)]/5
ore ) (75 (Q) <+ 2h(ma() +2log (N +1) oy GRS

On applique donc le théoréme de BEZOUT arithmétique & l’intersection de
P2 o 7¢(W) et de 7¢(Z(Q)). La hauteur de l'intersection étant toujours > 0 et le
degré et la hauteur normalisée étant invariants par translations par les points de
torsion (voir [Ph]-I, prop. 9), on obtient

V) (@2 o)
deg(W) (4¢ + 1) deg(P? o 7¢(W))
h(® o 7e(W)) _ 2c9(0)

> (4 +1)deg(®Z o e (W)) 46 +1
hazor,(w)(T3(Q))  2¢0(O)

~ (4 +1) 441

(U= (205 +0(1))8) Ve _ S+ (es + 2h(ma()) +2log(N + 1)) +e1 _ 2¢o(6)
(4 +1)4. deg(W) (4°4+1)0 4441

< U ( Ve 1% ) 2¢9 + 6¢0(©) + 3 + 2log(N + 1) 4+ o(1)

(40 +1)6 \deg(W) deg(B)) 46 +1

la derniere inégalité se vérifie en remplagant S par sa valeur S = #XB)’ en majo-

rant h(m2(£)) par 2¢o(©) et en notant que, par définition, #(EW) <1.

o=

¢ 16(c2+c3+3co(0)+log(N+1)) U 1 %
Enfin, comme 2¢ > 27 (V/OSb)l/b g et 5T 2 5To ()", on
obtient
BW) _1( Ve V. 1\ (V)i
deg(W) ~ 8 \deg(W) deg(B) 2¢) \8b
en faisant tendre ¢ vers l'infini. Le lemme 4.5 est donc entiérement établi. O

4.3. Preuve du théoréme 1.1

La preuve de l'inégalité i®°(X) > m est déja connue (voir par
exemple [Zh1], theorem 1.10 ou [Da—Phil], théoréme 1.4). Commencons par établir
un résultat plus précis que le théoreme 1.1 lorsque kx = 1.

Théoréme 4.6. On reprend les notations et hypothéses du théoréeme 1.1, et l'on
suppose de plus que kx =1 (i. e. X — X est une sous-variété abelienne Bx de A
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de dimension > dimX), on a :

dimB y +1
dimB dimB 1
Vmax ) x imB y +

deg(X)? esl) e

h(X)
deg(X)

> (2129)792 . min (

2(dim(Bx)+1)

)

En particulier, en posant C1(A) := (2129)92.min {1;’Rinj}7
B(X) > 1 (A). deg(X)~m(Bx)

on a

16(ca+c3+3co(0)+log(N+1))
(V/8b)r/e

dim(Bx) et on applique le lemme 4.5 & W et aux points de torsion £ € A2, On en
déduit en faisant la moyenne sur tous les points de m-torsion lorsque m tend vers
I’infini :

hX) W)

deg(X) = 8(16)dim(X) deg (W)

Démonstration. Soit £ > log, ( ) un entier, on pose b :=

- 1 5 Ve V. 1N\ [(VYV?
7 4(16)dim(X)+1pdg ey deg(W) deg(Bx) 2¢) \8b

m

L (feVedva© v 1y
~ (16)dim(X0)+2 deg(W) deg(Bx) 2°)

Pour V < Viax le lemme 4.2 entraine

/ Ve.dvaz(€) = Vo 1= deg(W Ny 1(0)).r2(dimW)—dim(Wnm, *(0))
A2
1
avec r 1= m (%)?"; ce choix de 7 et la condition V < Viax permettent
d’assurer que les hypotheses du lemme 4.2 sont bien satisfaites, d’ou
h(X) - 1 Vo V. 1)\
deg(X) ~ (16)dm(X)+2 "\ deg(W) deg(Bx) 2°

SO S (' N
(16)dimX)+2 -\ deg(W)  deg(Bx)
en faisant tendre ¢ vers l'infini.

Nous posons d = dim(X) et B = Bx ; notons que par définition, dim(WW) = 2d

et, dim(W N ;' (0)) = d. Nous allons imposer de surcroit
. Vo deg(B)
V= Viax; deg(B);
mln{ eg(B) 3 deg(W)

de sorte que
V = Vmax ou V = deg(B) ou

( deg(W Ny (0)). deg(B) \ "
V=8 <16b.(9 (e ) deg(W)>
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et R bt
h(X) INRVE =
deg(X) ~ 169+2 deg(B)

Dans le dernier cas, en remplagant r par sa valeur, on a :
 Vodeg(B) _ deg(W Ny '(0)).deg(B) (V\?
~ 2deg(W)  2.(9max(e?;b))ddeg(W) \8)

ce qui donne bien la valeur de V annoncée. On a donc (toujours dans le dernier
cas)

ALX)  bieg(B) ( deg(W Ny 1(0)) )T_é
deg(X) - 94d+5 16[)(9 max(eQ;b))d deg(W) i

D’ou, puisque

deg(W Ny 1(0)) S deg(X) < 1
deg(W) 7 24d deg(X)2 T 24ddeg(X)’
la minoration
X)) bdeg(B)#4 1 =
deg(X) = 24d+5 24d+4p(9max(e?; b))4 deg(X) '

Supposons maintenant que V = V¢ ; on a alors

. b1 b1
h(X) > 1 . Vimbx > 278(178 Vimax °
deg(X) =~ 24d+8 deg(B) =~ "\ deg(X)?2

car deg(B) < 2% deg(X)2.

Enfin, pour finir, supposons que V = deg(B); on a :

]Al(X ) 1 1 —4d—8

deg () > gaars dea(B)7 = 27

Le théoreme 4.6 s’en déduit en mettant ces inégalités ensemble et en majorant b
2b

par g, d par g — 1, puis en remplagant Vi.x par sa valeur 8.(2 max {e; \/E} Rinj)

Démonstration du théoréme 1.1. On procede par récurrence sur kx, le cas kx =1
se déduisant du théoreme 4.6. Posons Yo = X et Y; =Y,_1—Y,_ypouri=1,....¢

ou1 £ désigne le plus grand entier < 1 + l‘ffé];z")). Sikx >1l,onal>1letky, =1,

d’ot1 on déduit par le théoréme 4.6
h(Yy) > C1(A)~! deg(Yy)~ dim(Bv) |

et par les considérations du paragraphe 4.1 :

5 adim(y,_—3 h(Yi)
Y; ;) > 2 4dim(Yi-)-3 71
h( 7 1) d(}/zfl)
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En télescopant ces inégalités pour ¢ = 1, ..., ¢ on obtient (en notant b la dimension
de Bx)

_ h(Yy)
deg(X) deg(Y7) ... deg(Ye—1)
9—4X iy dim(Yio)=30 . 1 (4)~1
> .
~ deg(X) deg(Y1) ... deg(Yy—1) deg(Yy)"

Mais, comme pour tout 7 compris entre 1 et £,

iL(X) > 2_425:1 dim(Y;_1)—3¢

>1+'..+2i—1 ; 9i

deg(v;) < (240D deg(X)? < (2407 deg(X))

en notant que, par définition, 2°=! < kx et que, par construction, By, = Bx est
de dimension b, on en déduit'!

deg(X)deg(Yl) . ~deg(Yg_1)deg(Yg)b < 24(b—1)(2k’x(b+1)—Z—b—1)+1 deg(X)QkX(b+1)_1.

Enfin, puisque Ele dim(Y;—1) < b — e(z_;n et ky <b-—d,ona

24zf=1 dim(Yi—1)+3¢ | 9d(b—1)(2kx (b+1)~1—£-b)+1 28b3—12b2—8b+16.

D’on
B(X) > (28b3—12b2—8b+1601(14). deg(X)QkX(b+1)—1>71

Pour conclure la preuve du théoréme 1.1, il suffit de remarquer (le théoreme
étant vide pour g = 1, on peut supposer g > b > 2)

C(A) := 98b%—12b%—8b+16 C1(A)

_ 28b3712b278b+16.(212b)b2 min {I;Rinj}%(bﬂ)

< 2% min {1; Ry} 2O

ce qui conduit bien au théoreme 1.1. O

5. Minorations explicites des minimums essentiels et absolus

L’objet de ce paragraphe est de déduire du théoreme 1.1 que nous venons de
démontrer au paragraphe 4.3, les théoremes 1.2 et 1.3 de l'introduction. Comme
dans [Da—Phi2|, I'idée sera d’utiliser une minoration effective de la fonction de
HILBERT arithmétique pour contréler le degré du « diviseur exceptionnel » conte-
nant les petits points.

Soit donc A une variété abelienne de dimension g > 1, munie d’un fibré en
droites ample et symétrique £ associé a une polarisation principale, et © le plon-
gement de A dans un espace projectif Py défini au paragraphe 3.1 associé 3 £®16

11 Une majoration plus fine de deg(Y7) & cet endroit permet d’obtenir la majoration de C(A)
en exp(cg? log(g)) mentionnée dans I’introduction.
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(N +1 = 169). On suppose A définie sur Q et soit de plus X une sous-variété
algébrique de A de dimension d, également définie sur Q.
On reprend le plongement étiré de A :

@4 1A — A2 — P%\/ — ]PN/
SEGRE

v +— (,[22)

avec £ un entier et N’ +1 = (N + 1)2.

On sait que X est définie dans Py par des équations de degrés < deg(X). De
plus, ®,(A) est définie dans Py par des équations de degré < 4°+1. On en déduit
que ®(X) est définie dans Py par des équations de degrés < max {45 + 1;deg(X) }
D’apres la proposition 4.2, points (i) et (iii), de [Da—Phi2], on en déduit que I'idéal
de définition de ®¢(X) dans Q[Yy, ..., Yn] est sympa'? en degré (N+1)2. max {4°+
1; deg(X)}.

On obtient alors avec ces notations et cette remarque :

Lemme 5.1. Supposons que l’on ait l'inégalité :
h(®e(X))
deg(®e(X))

Il existe alors une forme F de degré L = 3(N + 1)%. max {4 + 1;deg(X)}, a

coefficients dans Q, découpant un diviseur Z de ®,(X) telle que tout point x €

Dy(X)(Q) de hauteur au plus :

> 12(d + 1)(4e)™  log(N + 1) .

h(®(X))

—d-1
(07 Gee(@e(X))

soit un élément de Z.

Démonstration. C’est essentiellement le corollaire 4.12 de [Da—Phi2] (minoration
effective de la fonction de HILBERT arithmétique jointe & la formule du produit),
ot 'on a simplement tenu compte du fait que l'idéal de définition de ®,(X) est
sympa en degré (N + 1)2. max {4:Z +1; deg(X)}, et ajusté la valeur numérique de
L afin d’assurer que les hypotheses de cet énoncé soient satisfaites.

Nous allons maintenant résumer en 1’énoncé suivant les propriétés qui nous
seront utiles pour la récurrrence qui va suivre, pour passer de la codimension 1 a
la codimension d.

Proposition 5.2. Supposons que X ne soit pas un translaté d’une sous-variété
abelienne de A, notons, comme au paragraphe 4, Bx la sous-variété abelienne de

12 Rappelons que, suivant la terminologie de [Da~Phi2], un idéal de Q[Yo,...,Yn] de rang
N + 1 —r est dit sympa en degré D si I[d] Q) Q[Yo, - . S YNID4dy 4 +dp—r+1 # (0), pour
tout d = (di,...,dr) € (N*)" et ou l'idéal J[d] est « 'idéal engendré par J augmenté des
formes génériques de degré di,...,d, dans un sur-anneau convenable » ; on pourra se reporter a
[Da—Phi2], définition 4.1 pour plus de précisions.
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A engendrée par X — X et kx le nombre minimal de copies de X — X dont la
somme vaut Bx, et reprenons les notations introduites ci-dessus. Posons de plus :

12(4e)4+2(d 4+ 1).co(O)
hX) } .deg(X).

0 = 3(N+1)2max{l;

Il existe alors un sous-ensemble algébrique Z de X, défini sur Q, de dimension

d — 1, satisfaisant :
52
deg(Z) < 3

W-deg(X),

qui contient tous les points de X (Q) de hauteur normalisée :
h(X)
deg(X)

En particulier, les points de X (Q) de hauteur normalisée

< (Zle)*d*2

< ((4e)d+2c(A))71 ) deg(X)—2kx(dim Bx+1)
appartiennent  Z et deg(Z) est majoré par

B(N + 1)% (12(d + 1)(4e) 200 (©)C(A))? . deg(X )4 (@im(Bx)+1)+1

01t C(A) = 2" min {15 Ry}

Démonstration. Commengons par choisir £ minimal, de telle sorte que :
deg(X)

¢ d+2 .
441> 3(4e) 2. (d + 1).¢0(O) 00 (21)

En tenant compte de la proposition 3.14, (pour comparer la hauteur et le degré
de ©,(X) en fonction de la hauteur normalisée et du degré de X), on a :

deg(®,(X)) _ deg(X) 1
(4 +1) <=
(X)) — (X)) 1_ 2[@+Deco(6)deg(X)
h(®¢(X)) h(X) 1 (4/5421);1()()

et le choix de ¢ que nous venons d’effectuer assure pour sa part,

deg(Pe(X)) _ ., deg(X)
MPe(X)) — h(X)

Par ailleurs, toujours a l'aide de la proposition 3.14, on a :

A(BAX) 4741 hY) by 1 1y0(©)
deg(®¢(X)) >3 deg(X) > 3(4e)2(d + 1) Tt

(44 1)-

(22)

en remplagant finalement cy(©) par sa valeur numérique (donnée a la proposi-
tion 3.9), on en déduit que ’hypotheése du lemme 5.1 est satisfaite.
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Comme par ailleurs une hypersurface de Py/ de degré L découpe sur A le
méme diviseur qu'une hypersurface de degré L' = L.(4° + 1) de Py, le diviseur Z
de ®,(X) dont Pexistence est assurée par le lemme 5.1, nous fournit, une fois tiré
en arriere sur Py un diviseur de X (que nous noterons encore Z) dont le degré
deg(Z) est bien majoré par la quantité :

deg(Z) < L (4°+1)deg(X)
< 3(N+1)% max {4° + 1;deg(X)} . (4° + 1) deg(X)

) 12402, (d + )ep(0) | )
< 3(N+1) .rnax{l7 hx) } . deg(X)

o §2. deg(X) -
S O3(N+1)2

Ainsi, toujours par le lemme 5.1, en tirant la situation en arriere sur X et en

tenant compte de la proposition 3.14 pour se ramener a des hauteurs normalisées,
—d-2  _h(X)

on voit que si x est un point de X de hauteur normalisée < (4e) Jog (%) alors
(rappelons que (4% + 1)h(z) = h(®y(x))) :
—a—a, (4 + DR(X)
B(®e(2)) < (de) Toati) .+ 200(©)
—a—2  h(Pe(X)) d+1
< (de)972 49 1+ ———= | .
< B @y 20O\ (e

En tenant compte de la minoration obtenue en (22) pour (@?{‘;—% et de la valeur

numérique fixée pour ¢, on vérifie bien que
L h®(X)
(4e)®H1 7 deg(®(X))’

h(®e(x)) <

et le lemme 5.1 nous montre bien qu’en particulier z est un élément du diviseur
de Z de X introduit ci-dessus.

On en déduit les premieres majorations de la proposition. Les majorations
supplémentaires s’obtiennent tout simplement en tenant compte de la minoration
obtenue au théoreme 1.1 pour fL(X) Ce qui démontre donc la proposition 5.2. [

En ce qui concerne les minimums introduits au paragraphe 1, pour avoir un
controle des ensembles exceptionnels, il est utile d’introduire des minimums « quan-
titatifs » et donc de restreindre les variations a des variétés de degré controlé. Plus
précisément, on pose pour tout triplet d’entiers (d, A, A’) avec d > 1, A > 1 et
A >1:

a°%°(d, A, A") := inf sup inf{iz(x);z e (V\ Z)(@)} ,
VCAZCV
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Uinfimum étant pris sur toutes les sous-variétés V de A définies sur Q, de dimen-
sions < d, et de degrés majorés par A, qui ne sont pas translatées de sous-variétés
abeliennes, le supremum (qui est un maximum) est pour sa part pris sur les sous-
ensembles algébriques propres de V de degrés < A’ également définis sur Q.

De méme, on introduit :

p°(d, A, A" := inf sup inf{iz(x);x € (VO\Z)(@)} ,
VCAZCve

le premier infimum étant pris sur toutes les sous-variétés V de A définies sur Q,
de dimensions < d, de degrés majorés par A, et le supremum!3(qui est encore
un maximum) est pour sa part pris sur les sous-ensembles finis de V° également
définis sur Q et de cardinaux au plus A’.

On déduit alors de la proposition 5.2 :

Théoreme 5.3. Supposons donnés des entiers d > 1 et A > 1, et posons :
F(A) = (2129H4 ¢5(©)C(A))7. A%
On a alors les minorations suivantes pour les quantités p®s(-,-,-) et p°(-,-,-) :

3(N + 1)2. 00(9) S 1

ﬂess(daAaf(A)) > f(A) = f(A) ’

ainsi que
~0 od 1
w (daAa f (A)) > fcd(A) :

Démonstration. Tout d’abord, on vérifie aisément, en tenant compte des valeurs
numériques de C'(A) (donnée dans la proposition 5.2) et de ¢o(0) (donnée a la
proposition 3.9) :
3(N+ 1)260(@) > 1
f(A) (A
Maintenant, si V est une sous-variété de A, définie sur Q de degré deg(V) < A,

et si V n’est pas un translaté d’une sous-variété abelienne de A, la proposition 5.2
nous assure que les points de V' de hauteur au plus

1
K= (4e)d+2C(A) AR+

appartiennent a un diviseur Z de V', de degré au plus

deg(Z) <7 :=3(N +1)? [12(d + 1)(4e)d+200(@)C(A)]2deg(V)4k(b+1)+1 :

ol, pour alléger, nous avons posé k :=ky et b := by.

13 Par convention l'infimum (respectivement le supremum) de I’ensemble vide est +oco (respecti-
vement 0).



688 S. David et P. Philippon CMH

Par définition de **°(d, A, -), on en déduit :
[(d, A7) =
comme il découle immédiatement de la définition de i**(d, A, -) que 7/ > T entraine
que %=(d, A, ") > p*==(d, A, 1), il suffit de montrer d’une part que :
2
s 3(N +1)%¢(0)
f(A)

et d’autre part que f(A) > 7 pour obtenir la premiére partie du théoreme.
Commencons par la premiere inégalité ; on remarque aisément que :

2k(b+1) <2(g—1)(g+1) <247,

)

il suffit maintenant de vérifier que :
1 S 3(N +1)?
(4e)d+2C(A) — 2120+1C(A)”
qui est triviale en tenant compte de N +1=169,d < g—1 et g > 2 (le théoreme
est vide si g = 1).
Pour vérifier que 7 < f(A), il suffit, en tenant compte de nouveau de l'inégalité
2k(b+ 1) < 2¢? et en remplagant f(A) par sa valeur, de vérifier que

432(N + 1)%(d + 1)*(4e)?dT4 < 224948

qui est triviale.

Vérifions maintenant que

~O o 1
K (dvAvf d(A)) > W'

Pour ceci, nous allons commencer par remarquer que, sid > 2 :

£°(d, A, FPUA)) > min { 4% (d, A, f(A);4° (d— 1, f(A), fPUA))} . (23)

Par définition des fi°(-,-,-), pour tout € > 0, il existe une sous-variété V' de
A de dimension d et de degré au plus A, qui est définie sur Q et qui n’est pas
translatée d’une sous-variété abelienne de A, telle que :

i° (d, A, f2U(A)) > inf {ﬁ(m),w e (Ve\ (ven Z))(@)} —e

pour tout ensemble fini Z d’au plus f°%(A) points de A.
Il existe un diviseur W de degré < f(A) tel que

inf{ﬁ(x);a: € (V\W)(@)} > [155(d, A, f(A)) — e,
et il existe un ensemble fini Z d’au plus f°¢(A) points de W° tel que
inf {h(z);e € W\ 2)@)} = i°(d— 1, (&), F(A) — <.
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On a alors
(8, 77(8)) = min { int {ia)iz € 7\ )@}
inf{fz(aj);x e (V\W)@)} } e

> min {4°(d — 1, f(A), fOUA)); 4%°(d, A, f(A))} — 2
car W° D V° N W. L’inégalité (23) s’en déduit en faisant tendre ¢ vers 0.

On déduit par récurrence de la relation (23), lorsque j =1,...,d — 1,

A, A, £8) = min {i==(d—j+1, 72070 (A), 7 (A) |

~1<j<d

car p’o(17 B ) = ﬂess(la Bl )
La premiere partie de la preuve nous donne donc :

1 1 1 1
1°(d, A, fo4A zmin{ , e }: .
1% ( f ( )) f(A) foQ(A) fod(A) f°d(A)
Le théoreme 5.3 est donc entierement établi. O

Démonstration des théorémes 1.2, 1.8 et 1.4. Pour établir le théoreme 1.2, il reste
a évaluer la constante.

Posons C'(A) := (2129+4.co(9)C(A
(C'(A)A)49” et I'on trouve

1/2g>
) ; par définition de f, on a f(A) =

4g® 2 2 2 2yd
de(A) _ (C/(A)fo(d—l)(A)) g ZC'/(A)M +-4(4g )d_ A9 )¢ < (C/(A)Q.A) (49%) .

Comme C'(A)29° < 249° max{1, h(A)}. min {1; Rinj}_Q(gH), cette derniére quan-
tité est bien majorée par ¢(X) lorsque d = dim(X) et A = deg(X), ce qui achéve
de montrer le théoreme 1.2. ]

Pour le théoréme 1.3 on raisonne comme suit (voir aussi [Ré], preuve du théo-
réeme 2.1 et lemme 6.1).

Soient x1, ..., x, des éléments de T', dont les projections sur I'/Ti,s engendrent
['/Tors ; tout élément x €I s’écrit donc de fagon unique z = oz +- -+ oz, +t,
ol t € Tiors, €t la hauteur ﬁ(x) est la valeur en @ = (ay,...,a,) € Q" d’'une
forme quadratique définie positive ¢. Soit ¢ : I' — R” définie par (z) = «a.
Ainsi, pour tout nombre réel a > 0, les images par ¢ de ’ensemble des points
z € T satisfaisant h(z) < a sont contenues dans un ellipsoide £(a) de R”. Posons
ap := f°4(A)~! et recouvrons £(a) NT'N X°(Q) par des 'ellipsoides translatés de

14 7] est sous-entendu que pour chaque entier n > 1 et chaque indice 7, 1 < i < r, un point de
n-division de x; est fixé une fois pour toutes; ce dernier est noté x;/n.
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la forme {x; + &(ag)},c; de telle sorte que les ellipsoides # + & (42) soient deux
a deux disjoints. On peut choisir 2} € £(a) NT N X°(Q) pour i € I; le nombre
d’ellipsoides du recouvrement (i. e. le cardinal de ’ensemble d’indices I') nécessaires

pour cette 0pératior21 est majoré par le rapport des volumes des ellipsoides £ (%0)
et £ ((\/5 + 1./ao) ) qui contient I'union des @} + & (%)

1 2 ap a "
vol(e((vVa+5va) )) [/ Vol(£(22) ) = (2,/=+1)
2 4 ap
Maintenant, dans chacun des ensembles e~ ' (2 4 £(ag)), il y a au plus f°4(A)
points de T' N X°(Q), en vertu du théoreme 5.3. En effet, pour tout élément v
de e7! (zj 4 E(ap)) NT N X°(Q) on a v —zj € TN (17— (X))° Ne""(E(ag)). En
particulier, v — 2 est un élément de (7_,/ (X))° de hauteur au plus 1/f°*(A) et

le théoréme 5.3 nous assure qu’il y a au plus f°?(A) tels points puisque

deg(7_4; (X)) = deg(X).
Au total, il y a donc au plus

cnd(D)f(8) < (22 41) £7A) < Gar(2) " (4
0
points dans I'ensemble {z € T' N X°(Q); h(z) < a}; pour justifier I'inégalité ci-
dessus, il suffit de vérifier que (2y/a/ap + 1)? < 5af°4(A), c’est-a-dire

4/ ajag +1 < af°i(A),
et cette inégalité découle trivialement du fait que a > 1 et de la relation f°¢(A) >
228 car, par définition, co(©) > 1 ainsi que C'(4) > 1.
Le théoreme 1.3 est donc entierement établi. O

Pour le théoreme 1.4 on reporte la minoration de Rj,j, obtenue au lemme 6.8 de
Pappendice, dans expression de ¢(X) et le théoréme 1.1. On a, dans les notations
du théoréme 1.4, Rin; > g~2.ho(A) /% et donc

4(4g%)Hm (-1 2\dim(X)
(X)) < (94(g+1). ho(A)g+2> g . (214g deg(X))(4g )

(4g2)dim(x)

< <g4(9+1)/92. 2149 po(A)0t2/9”, deg(X))

9

(4g2)3m (O
< (21%9.ho(A)7. deg(X)) !

puis, lorsque X n’est pas translatée d’une sous-variété abelienne, pour le théore-

me 1.1
h(X)

74(g+1)27993'h A) 01 deg( X ) 2k(O+1)
Geg ] 2 9 0(4) ™" deg(X)

9—11g% deg(X)*%(b“).ho(A)*b*l ’

ce qui conduit bien au théoreme 1.4. ([l

Y

Y
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6. Appendice

L’objet de cet appendice est de donner une version explicite d’un énoncé main-
tenant classique : le « lemme matriciel » de D. MASSER (voir [Ma], page 115) ; on
en déduit facilement une estimation du rayon d’injectivité Rj,j. Pour ceci, nous
commencons par donner une minoration de la norme archimédienne de l'origine
d’une variété abelienne dans le plongement théta; nous passerons ensuite a une
preuve de ce lemme.

Nous rappelons tout d’abord quelques notations, définitions et lemmes clas-
siques de la théorie de la réduction des matrices symétriques, dont nous donnons
au passage des versions quantitatives.

Soit g un entier positif, on notera &, ’espace de SIEGEL en dimension g i. e.
I’espace des matrices g X g, symétriques, de partie imaginaire définie positive ; on
notera S, l'espace des matrices g x g symétriques, réelles et enfin P, le sous-
ensemble de S, formé des matrices définies positives. Tous les vecteurs considérés
seront notés en colonnes et la transposée sera notée « *»: si n est un entier > 1, on
notera Z, I’ensemble %Zg /Z9. Sauf précision du contraire, la norme d’une matrice
sera la norme du sup.

Rappelons que le groupe symplectique Sp, g(Z) de dimension 2g agit sur &, de
la fagon suivante : soit o un élément de Sp, (Z) et T un élément de &, ; alors o - 7
est défini par :

c-r=(ar+B)(r+8", ot o= (:?) .

Définition 6.1. Soit 7 = z + iy un élément de l'espace de Siegel &, = S, + iy,
on dit que 7 est Siegel réduite si :
(i) ¥i,5,1 <i4,5 < g, i ] < §;
(ii) Vo € Spay(Z), det(Sm (0.7)) < det(Sm (7)) ;
(iii) la partie imaginaire y de 7 est Minkowski réduite, i e. :
(1) pour tout élément & = (&1, ...,&,) € Z9 et pour tout indice k, 1 < k <
g, tel que les nombres &, ..., &, sont non tous nuls, on a '§yé > y; 1=
Yk,k ;5
(2) pour tout k, 1 <k <g—1,0naygr+1 > 0.

On notera §, I’ensemble des matrices Siegel réduites. On rappelle que §, est
« un domaine fondamental » de &, pour I'action de Spy,(Z).

Lemme 6.2. Soit K un corps, g un entier > 1 et y une matrice g X g, symétrique.
Soit enfin 1 < ¢’ < g un entier tel que le mineur principal y' d’ordre ¢’ X ¢’ de y
soit inversible. Dans ces conditions, I’équation :

t

(Idy w y' 0 Idy w
Y=\o 1y J\O y ) \0O 1y )



692 S. David et P. Philippon CMH

d’inconnues y* € Mg (K), w € My yqg(K) admet une solution unique (bien en-
tendu, ici, ¢ =g —¢') ; de plus, y* est symétrique.

Démonstration. Voir par exemple [Ig], lemme 12, page 190. O

Lemme 6.3. (« théoreme d’HERMITE ») Soient g un entier > 1, y un élément de
B, et m(y) le minimum de la forme quadratique associée sur le réseau Z9 privé de

lorigine. On a :
4\ 2909-1)
moy < (3)° de).

Démonstration. Le lemme est clairement vrai pour g = 1, supposons-le donc vrai
pour g — 1 > 1, et vérifions-le pour g. Soit u; € Z9 tel que m(y) = ‘uiyuy. Les
coefficients de u; étant premiers entre eux, on peut compléter u; en un élément u
de Gly(Z) ayant uy comme premiére colonne. En remplacant y par ‘wyu, on peut
supposer que y1 = y1,1 = m(y). Appliquons maintenant le lemme 6.2 avec g’ = 1.
On en déduit que pour tout & = (£,&"”) € RY (avec & € R), on a:

‘ey€ = yi (&' +we")? +'€"yre"
Choisissons maintenant &’ € Z97! tel que %"y*¢” = m(y*), et & € Z tel que
& + w&” soit minimal en valeur absolue, on en tire donc :

1
y1 =m(y) <€y < o Hmy’),

1.e Yy < %m (y*). Cette inégalité, jointe a ’hypotheése de récurrence donne donc :
g 4\ x\9—1
my)* < {5) wnmy’)
g9(g—=1)

4 (g71)+(g_1)2(‘q_2) 4 .
< <§> yrdet(y”) = <§) det(y) .

Le lemme 6.3 est établi. O

Lemme 6.4. Soit y une matrice g X g Minkowski réduite. On a :
(i)
det(y) <wr1...ys et y1...ys <csdet(y),
29(9-1) ) 290071
=5 ;
(ii) pour tout & = (&1,...,&5) €RYI, on a :

ot l’on peut prendre : c5 :=

g g
g+1
feye < — >yl et > il < c'€ye,
1=1 =1

ot l’on peut prendre : cg :=

1
20(a—1)\ 29(9—1) 1h9-1
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Démonstration. La premiere inégalité du point (i) est le « théoréeme de HADA-

MARD » (voir par exemple [Ig], page 190). Il suffit donc d’établir la deuxiéme.

Clairement, I’énoncé est vrai pour g = 1 (avec ¢5 = 1) et pour g = 2 (avec

cs = 5 : voir [Ig], page 192). Il suffit donc de faire une récurrence. Soit g > 3 et

y une matrice MINKOWSKI réduite de dimens(ion )g Supposons que pour tout k,
g(g—1

1<k<g—1,onait: ypy1 < ayg, avec a = = On a alors par le lemme 6.3 :

1
(9-1) 1 (4) 79D
yl...ygga”2 yfgag E (§> det(y),

et le lemme est vrai. Nous pouvons donc supposer qu’il existe un entier k, 1 < k <
g—1, tel que y;41 < ay; pour tout ¢, k+1 < i < g—1, et Y11 > ayk. Appliquons le
lemme 6.2 avec g’ = k. Choisissons £’ € Z97F tel que %" y*¢" = m(y*) et &' € ZF
tel que toutes les coordonnées de £* = &' + w&” soient < %, et posons £ = (&, &").
Puisque y est MINKOWSKI réduite, (définition 6.1, propriété (iii), point 1), on a
Ye1 < ¥%y€ et on en tire :

g—k—1

k(k 4 2 1
o < e =6y e i) < e ()7 ety

On tire de cette inégalité et de 'inégalité yi11 > ayg,

1 4 %(g—k—l) 1
Yre+1 < m (g) (det(y*))sF .
T 29(g-1)

k(k+1)

59(g—1) < %, I’hypothese de récurrence donne alors :

Comme

Yi--¥g = W1 Y)Wkt Yg)

k(k—1)

%k —1 > Y
< ((3 )>  det(y) o= ”yg;’f
1 (g—k)(g—k—1) 2%k (e 1 k(k—1)
—_ 2 _ 2
< 29k (79(94 )> <7( - )> det(y)

(9=k)(g—k—1)+k(k—1)
Z

<M> 2955 et (y)

3

(2= 0) " g

IN

Le point (i) du lemme 6.4 est donc établi. Passons a (ii).
Soit d la matrice diagonale dont le ™ coefficient est d; = /y;, et y* =
d~'yd~". Comme |y} ;| = IZEJZ&Z‘ < 3, pour i # j (et y;; = 1), la plus grande valeur
det(y)
-y

propre de y* est < gT'H ; par ailleurs, det(y*) = o, b le point (i) nous assure
Jg




694 S. David et P. Philippon CMH

que cgl < det(y*) < 1. On en tire que la plus petite valeur propre de y* est

g—1
> (%) cst > cgt, ce qui montre bien le point (i) et donc le lemme 6.4. O

Rappelons que pour p = (a,b) € R?9 on a noté 6,(, z) la fonction théta avec
caractéristique classique (confer formule (10)).

Lemme 6.5. Pour tout 7 € &4, on a :

max{|0,(7,0)|,p € Z3} > 1.

Démonstration. (Voir aussi [Ma-Wu2], lemme 6.3.) Soient 7 € &, et 7% € §, tels
que 7 soit I'image de 7* via un élément o = <3 6) de Spy,(Z). Les formules de

4]

transformations modulaires (voir par exemple [Ig], page 85), nous donnent alors :
max{|0,(r,0)|,p € Z3} = | det(y7* + 6)|2 max{|6,(r*,0)|,p € Z3}.

Or, comme 7" € §g4, on a |det(y7* + §)| > 1 (voir définition 6.1, point (ii)). Par
ailleurs, en raisonnant comme dans [Da], §. 3, on voit que :

lim 9(070) (2”7'*, O) =1.
En effet,

00,0)(2"7%,0) =1+ Z exp(im'm2"7*m) ,
meZ9I,m#0

Or, en vertu du lemme 6.4, point (ii), et comme 7* est supposée SIEGEL réduite,

lim E exp(in'm2"7*m)| < lim E exp —7T2n\/§ gg m2| =0
n—soo T n—o00 266 ; v ’
meZI,m#0 meZI,m#0 i=1

Les formules de « duplication » ([Ig], théoreme 2, page 139) assurent que :
max{|0p(2”7'*,0)|,p c 222} < max{|9p(2"717'*,0)|,p € 2’22} ,

en effet, spécialisées au cas particulier qui nous intéresse, ces dernieres s’écrivent :

1 . n— n—
O(ap) (277, 0)? = % Z exp(—4ir'a.m) 0(2a,b4m) (2 Lrx, 0) 0(0,m) (2 1T*,O).
meZs

Ces inégalités mises ensemble donnent le lemme 6.5. O

Lemme 6.6. Pour tout 7 € §4 et tout b € Z5, on a, avec ¢4 := {0,...,0,1) €
Z9 :

2 — iy S
622 4) (7 0)| < (89) T | Sm 7)) e TNl < (492" E NI

De plus, il existe un élément b € Zy tel que l'on ait 0 £ 9(19 ) (1,0).
2,
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Démonstration. L’existence d'un élément b € Z5 tel que 0 # H(E__q b) (7,0) découle
5

des formules de duplication (voir [Ig], theorem 2, page 139); en effet, soit z € CY,
on a:

0) (27, 2) 00,0)(27, 2) = 2% Z exp(—ir'e,-m) 0(%7%) (1,2) 0<e7g)m) (1,0);

9 e
( 5
meL29 /79

3

comme le membre de gauche n’est pas identiquement nul lorsque z décrit CY, 'un
des 9(19 ) (7,0) est non nul, d’olt la deuxieéme partie du lemme 6.6 (voir aussi le
£,

lemme 11, page 168 de [Ig]).
11 suffit donc d’établir la majoration. Soit donc 7 € §4, et b € Z5. On a :

0] < 3 o (- ) ome (s ).

me”ZI
Pour évaluer la somme du membre de droite, notons Ay le nombre :
Ay r=card {m € Z9,'(2m + ey )y(2m + e,) < k?y,} .

On a donc, avec la propriété (iii)-(1) des matrices SIEGEL-réduites, A; = 0 et

wk2y
O (T £ 3 Auae

k>1

Remarquons que si a est un nombre réel > 1,

1

g—1 —a? o] g—1
/ z9e~ dr = %/ (%—Fl) * e dv
r>a 0 a
g—1 —a? o] _
%/ (U+1)ngefvdv
0

1 1
§ag—le—a2+11—\ (9; )

g
2 (g_—;—l) ’ a9 le?"

IN

IA

IN
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Maintenant, en posant a : = max {1; \/ :Tg} € [1, /9], on dispose de I'inégalité :
9

1rk2yg 1ra2yg 7r1'2'yg
g ke~ 7 < @g9tle™ "7 + zde” 1 dx
k>1 rza
2 g+l
_malyg 4 2 2
< @9tle—7 + | — vIe™ dv
7Tyg ’L)Za TYg

< ag+1e_$ g+1 é
N g
4(9(951)) e*%

2
. _ _ 5
car la fonction z — 9 exp (7%) atteint son maximum en z = /= (et
g9

IN

modulo une estimation plus précise si g = 1).
On remarque maintenant que Ag1; est majoré par le volume de Iellipsoide

k+1 1
£ =S xR gyr < (%1/y9+ (ng )\/ >
car, d’ aprés le lemme 6.4, point (ii), une maille fondamentale de Z9 centrée en un
point m + % satisfaisant (2m + eg)y(2m +¢y) < (k+1)%y, est contenue dans cet
ellipsoide. Le volume en question est égal a

a g
2 1
(ﬂyg) — | E+1+ M ,
29T (1 + ¢) det(y)2 2
d’ou
Appr K. (em(g +3))% . yg/ det(y) 7/,
car
[a+1) |’
1+ 9\g
9(g+1) 9(g+1) ( 2 $
k+1+ <2 (14422 et < (e(g+3))?
2 2 r(1+4%)
En tenant compte de l'inégalité précédente, on obtient :
g+1
em 2 4 _1 Y
002y 0)| <4 (Falg+ D9 +3)) 7 i det(y) Fexp (-72) .

En tenant compte du lemme 6.4, point (i), pour obtenir I'inégalité (1a encore,
il convient d’étre plus précis si g = 1)

> (gm) (%) w
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—1
ceci nous donne, vu que y,° < g9exp (752) :

—1) g+1

4 (29(931)> B <\e/7%g(9 +1)(9+ 3)) o yg% exp (*%yg)

(39) 97 4,7 exp (-™)

(497" exp (- 722} .

Le lemme 6.6 est donc établil® O

2.1y 0)

IN

IN

IN

Nous pouvons maintenant passer au lemme « matriciel » de MASSER. Pour
tout élément 7 de &, nous noterons k. le corps Q[f,(7,0)],czz-

Lemme 6.7. Soit 7 un élément de &, tel que k, soit contenu dans un corps de
nombres k, de degré d sur Q. Soit o un plongement complexe de k et 7(o) un
¢lément de &4 satisfaisant A7 = A, (). Soit enfin /() un représentant de 7(o)
dans §4 et y' (o) la partie imaginaire de (o). On a alors :

7 Z Iy (o) < - (max{l;h(A)} + 247 log(4g)) -

Démonstration. (Voir aussi [Ma—Wu2], lemme 8-6.) Quitte & faire une extension de
k, on peut supposer que 7'(c) = 7(0) ; c’est ce que nous ferons; soit donc o un plon-
gement complexe de k. Choisissons un élément p(o) € Z3 tel que [0,(,)(7(c),0)]
soit maximal. De méme, en tenant compte glu lemme 6.6, choisissons un élément
b e Z, tel que 0 # |9(Tqb) (1(0),0)] < (49)9" exp(—Z||y'(o)|)). La définition de la

hauteur de WEIL nous assure alors que :

1
> _EZ logmai%{ —)

\%
!
>
=
D
@
=

> - hc®16 (AT) .

Par ailleurs, en tenant compte des lemmes 6.5 et 6.6 :

(T(U)
dz Op(o) (T(0),0

et le lemme 6.7 est établi. O

< 8dZHy )|l + g*log(4g),

15 On peut remarquer que cette majoration est un peu brutale en Yg ; la valeur exacte du terme
asymptotique dominant est bien entendu exp (—%).
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Concluons cet appendice par une estimation du rayon d’injectivité Rin; appa-
raissant dans les estimations précédentes.

Lemme 6.8. Avec les notations introduites précédemment on a :

RS 327
™7\ (9 + 1) max, {|[Tm, ||}
ot le mazimum porte sur toutes les places archimédiennes d’un corps de définition

de la variété abelienne A.
En particulier,

1 —1/2
Rinj = 5+ (d-max {1ih(4))) "7,
ou d est le degré sur Q d’un corps de définition k de A.
Démonstration. Fixons une place archimédienne v d’un corps de définition k de

A, et posons 7, =T =x +iy et A =a+ (x +iy)b, ot a,b € Z9 et x,y € My(R).
Avec ces notations,

in {H(\\)} > 16 i t by~ b) + byb
i {HOLN} 216 min - {¥(a+2b)y™ (a+2b) + byb}
> 16 mi i 'byb};  mi fay*
> t6min{, min (0} min {0}

Y

V31
16mm{2,)\maX ,

ol A\pax est la plus grande valeur propre de y.
Mais, par le lemme 6.4, point (ii), si £ est un vecteur propre de y associé a
Amax, ON & :

g+1 g+1 <
T@/y”fng 2 T Zyzgf Z tgyg = )\max||€||2 .
i=1
Do,
R
Amax — (9 + Dyl

en reportant ces inégalités dans la définition de Rjyj, on en déduit bien la premiere
partie du lemme 6.8. Pour le supplément, il suffit de combiner la premiere inégalité
avec le lemme 6.7. Le lemme 6.8 est donc entierement établi. O

On notera que si l'on tient compte du théoreme 1.1 de [Bo-Da|, on déduit
immédiatement du lemme 6.7 le corollaire suivant :

Corollaire 6.9. Soit A une variété abelienne de dimension g, principalement po-
larisée, définie sur un corps de nombres k sur lequel elle admet une réduction
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semi-stable, et soit hp(A) sa hauteur de Faltings. Alors :

) = e (A)| < oo (max (1 H(AD) + (o 1)
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